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1. Wsiep

1.1. Przedmiot WWIORB

WWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne” odnosi¢ sdo wymaga wspolnych dla

poszczegolnych wymagaechnicznych dotyerych wykonania i odbioru Robot, ktére zogtan

wykonane w ramach: wykonania drogi dojazdowej dertéw ,t.azienki Obornickie”.

1.2. Zakres stosowania WWiIORB

WWIiORB okrslajg wymagania dla wykonania i odbioru robot budowldngezewidzianych do
wykonania w ramach Umowy a tak stanowj materiat pomocniczy do opracowania przez
Wykonaweg Szczegbtowych Specyfikacji Technicznych Wykonaria Odbioru Robot
Budowlanych, a zawarte w nich zapisy w zakresiadstedu materiatdw, wykonania robét i

wymaganej ich jakici oraz kontroli jakéci robot naley traktowa jako minimalne.

1.3. Zakres Robot obgtych WWIORB
Wymagania ogoélne nalg rozumi€ i stosowa w powizaniu z niej wymienionymi
WWIORB:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysé@kowych

D.01.02.01 Woyegicie i karczowanie drzew i krzewow

D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu

D.02.01.01 Wykonanie wykopow

D.02.03.01 Wykonanie nasypow

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i z@gczeniem podia

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw koistyjnych

D.04.04.02 Nawierzchnia i podbudowa z mieszanekwiyzanych stabilizowanych

mechanicznie
D.05.03.05b Warstwiieralna z betonu asfaltowego AC

D.08.01.01 Krawzniki betonowe

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w WWIORB wymienione pownej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedolagcy budynkiem, stanowty cal@¢ techniczno-
uzytkows (droge) albo jego czgs¢ stanowsca odebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnygzet)
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Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgyrod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pobtoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaudbur
pojazdow obstugypych zadanie budowlane na czas jego wykonaniapmizena do usugcia
po jego zakaczeniu.

Droga objazdowa— jest to istnigjca droga prowadea ruch publiczny przekierowywany z
drogi lxdacej w budowie, przebudowie lub remoncie.

Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarhezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoegan
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazya polecg i innej korespondencji

technicznej pomgdzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczmuzaz Zamawiagcego, 0
ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcajipawiedzialna za nadzorowanie

rob6t i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonaweapowaniona do kierowania

Robotami i do wysjpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokitva

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggpai awaryjnego postoju i

pasami dzielcymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ig¢hozenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami

rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji

nawierzchni.
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Ksiazka Obmiarow - akceptowany przez agniera zeszyt z ponumerowanymi stronamigy
do wpisywania przez Wykonawc  obmiaru dokonywanych Robaot
w formie wyliczer, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w Ksizce Obmiarow

podlegag potwierdzeniu przez hyniera.

Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptewgrzez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadagrob zwihzanych z ocen

jakosci materiatdw oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumentac]

Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane piagmiera.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania ojen
od ruchu na podie gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa s$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémanio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdgpa s¢ miedzy warstwg s$cieralrg a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozlanie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stiaca do wyréwnania nieréwlo podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cgs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia oboen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza - gérna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Miee ona sktadasic z jednej lub dwdoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanveody, mrozu i przenikaniem gztek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapcs lub odcinagcs.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek

drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigdeej powye).

Niweleta - wysoka@ciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pesz przepust.
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Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat oliteny - z przegtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohatdwlanych.

Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowyzsoownie obejmowa teren przewidziany

do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugrliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeast pojazdow,
umieszczenia ugdzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgsa

jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gebokdsci przemarzania.

Podtoze ulepszone gorna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona

w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie
pisemnej, dotycre sposobu realizacji Robét lub innych sprawazamych z prowadzeniem

budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddeza autorem Dokumentacji Projektowej.

Przedskwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gu#enia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geomatrych trasy w planie i przekroju

podiuznym) istniecego padczenia.

Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami kouptiogowego lub dla ruchu kotowego,

pieszego.

Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji

zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&aritp.

Przeszkoda sztuczna- dzietlo ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.
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Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdagcego przedmiotem Robot.

Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego.Adektada sic z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych np. sknzykomor.

Rekultywacja - Roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawolashego.
Slepy Kosztorys- wykaz Robdét z podaniem ich dla (przedmiar) w kolejnai technologicznej

ich wykonania.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia

komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanayga odebrg catcs¢
konstrukcyjra lub technologiczip zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji

techniczno-aytkowych.

Zadanie mge polega na wykonywaniu Robot zwzanych z budow modernizag,

utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

Sktadowisko Wykonawcy — zlokalizowany na terenie dysponowanym przez igkos
robot budowlanych pofmny poza terenem budowy i gdzony przez Wykonawgczgodnie z

przepisami o odpadach obiekt zorganizowanego depama odpaddw.

Teren budowy — obszar przekazany przez Inwestora, ograniczorgnii rozgraniczajcymi
dla ktérego zostato wydane pozwolenie na bugwb/i rozbidrlke obiektéw budowlanych,
decyzja na realizagj inwestycji drogowej lub zgtoszono zamiar rozpgma robot

budowlanych.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezipigauntéw pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy nasypow oraz innych prac
Zwigzanych z trag drogows poza terenem budowy, utrzymany i wykonany staranie

Wykonawcy.

1.5. Ogdlne wymagania dotycice Robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpieadmdwo wszelkich
czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodaa dokumentagj

projektows, ST i poleceniami leyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie okrdonym w Umowie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adistiracyjnymi.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowej oraz punktow granicznych
Wykonawca pobierze z wdeiwego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
Po przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczywalt punkty gtdwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziastaza ochron punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Roboét. Uszkodzone lub zniseczznaki geodezyjne Wykonawca

odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,;.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

- Projekty budowlano-wykonawcze,

- Plan BIOZ.

- Geodezyjn dokumentagj powykonawcz obiektu oraz inne dodatkowe projektysljebeda
wykonywane). W oparciu o przepisy dotyce sieci poligonizacji pstwowej i osnowy
realizacyjnej naley wykona geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg sieci uzbrojenia
terenu i obiektéw, nanié zmiany na mapzasadnicg uzyskujc potwierdzenie wkxiwego
Osrodka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficzne;.

- Projekty technologii i organizacji robot.

- Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budemgz z niezbdnymi uzgodnieniami,

- Projekt objazdéw i dojazdéw tymczasowych,

- Projekty szczegotowe tablic drogowych dla doce&perganizaciji ruchu,

- Projekt statej organizacji uwzglniajgcy zmiany wprowadzane w trakcie realizacji robGazvr

z wymaganymi uzgodnieniami

- Plan dowozu materialdow budowlanych po istigej sieci droég oraz ewentualnych drog
technologicznych.

- Dokumenty wymagane zgodnie z Usiaavodpadach.
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- W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie ith kopii zatwierdzonego projektu
budowlano-wykonawczego.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.2. Zgodnéé Robot z Programem funkcjonalno —aytkowym
Program funkcjonalnoaytkowy stanowi czs¢ Umowy a w przypadku rozbieosci w
ustaleniach poszczegélnych dokumentow tamyeh Umowve, obowhzuje kolejnd¢ ich

waznosci wymieniona w Umowie.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledow lub opuszcze w Programie funkcjonalno-

uzytkowym, a o ich wykryciu winien natychmiast powdewic Inzyniera, ktory podejmie

decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiedls kgodne z wymaganiami zawartymi w

Programie funkcjonalnozytkowym.

Dane okrélone w Programie funkcjonalnoytkowym bedg uwazane za wytyczne do
opracowania przez WykonawBokumentow Wykonawcy a w tym SSTWIORB.

Cechy materiatdbw i elementéw budowli mgsavykazywa& zgodndé z wymaganiami
okreslonymi w PFU.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniemaealizacji
Umowy & do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca jest zobowrzany do uzyskania porozumienia/zgody na $eiej na Teren

(aktualnie prowadzonej) Budow§rodmiejskiej obwodnicy Obornik, co jest niedme na

czas prowadzenia przedmiotowej inwestyciji.

Wykonawca, jeeli zajdzie taka konieczé, ma obowizek wykonywania projektu
organizacji ruchu wraz z niegtnymi uzgodnieniami.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecolzie utrzymywa tymczasowe utglzenia zabezpieczage

w tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozoroéezelkie inne
srodki niezlgdne do ochrony Robét, wygody spoteciid innych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wedbw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne

urzadzenia zabezpieczgme kxda akceptowane przezdpniera.

10
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W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ograddiwyraznie
oznakuje teren budowy, w spos6b uzgodnionyzgrrerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dimzddw i maszyn pracgych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z ignierem.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obw@e publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjbgda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cen kontraktows. W sezonie zimowym Wykonawca winien tak prowadnboty

budowlane, aby nie utrudniaty one zimowego utrzyiaadrogi.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy

dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W przypadku mgliwosci wycinki drzew i krzewow w okresiegowym ptakow Wykonawca

winien wyznaczy ornitologa, dendrologa i entomologa i wspolniaimi ztozy¢ wniosek o

pozwolenie na wykonywanie prac pod nadzorem wspanych specjalistow na przedmiotowej

inwestycji w cagu tego okresu.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawca ma zapegvnalezyte:

— Zabezpieczenie drzew przed wptywem nadmiernegeszagenia gruntu, przysypaniem i
uszkodzeniami mechanicznymi.

— Zabezpieczenie nawierzchni drog dojazdowych, przewego gruntu przed nadmiernym
pyleniem poprzez przygotowanie odpowiedniej navalenz drogowej, zapewnienie
odpowiedniej wilgotnéci gruntu i zabezpieczenie go podczas transportu.

- Odpowiedna ochrore przed erozj wodmy gruntébw poprzez formowanie gidw
pochylenia skarp zgodnych z projektem, a w miejsaagjbardziej podatnych na erezj
stosowa grunty odporne na sptukiwanie. Skarpy o wysgk@onad 2 m, natychmiast po
uformowaniu powinny by zabezpieczone poprzez naniesiefriedka antyerozyjnego
(osadsciekowy zescibdtka, struizynami lub sieczk), a po ostatecznym uformowaniu —
trwate ustabilizowanie przez humusowanie i zadaieia

- Mozliwie daleky lokalizacg zapleczy budowlanych i skiadéw materiatdow od zabad
mieszkaniowej, w zagbieniach terenu co minimalizuje negatywne oddmvalyie na

krajobraz, rozprzestrzenianie pytdw, zanieczysaqemvietrza i hatasu.

11
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Minimalizacj ucigzliwosci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosewan
urzadzen i maszyn spetniggych polskie normy i rozpogazenia w zakresie emisji hatasu
do srodowiska oraz unikanie prowadzenia zmanych ze znacznemisp hatasu w porze
nocnej, zwtaszcza w pobli zabudowy mieszkaniowe.
Wykorzystanie w pracach budowlanych odpadoéw budeydh powstajcych z rozbiorki
obiektow budowlanych i istniggych drogowych. Wykonywanie nawierzchni drogowej
powinno by procesem bezodpadowym. Niewykorzystana mieszankaeratno-
bitumiczna w kacu dnia roboczego powinna byrzewaona do wytwérni w celu
powtérnego wykorzystania.
Organizowanie prac budowlanych w ten sposob, abynicgy¢ przelewanie paliw i
lepiszcz w miejscu budowy — co w razie awarii Zz@spowodowa zanieczyszczenie
gruntu.
W okresie trwania budowy i wykezania Robot Wykonawcadizie:
— utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniezsio przepisow

i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz

bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a

wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezi innych przyczyn

powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosuygc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizac baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporgdiojazdowych

2) srodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnych pytdob substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

b) mazliwoscia powstania pearu.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprt przeciwpgarowy, wymagany przez

odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,

mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i paged
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Materialy fatwopalne dula skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisa
zabezpieczone przed dgsm 0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wkacy.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,;.

1.5.7. Wyroby i materiaty szkodliwe dla otoczenia

Wyroby i materiaty, ktére w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, nigdy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia wyrobow i materiatdw wywotggych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, akomego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie wyroby i materiaty odpadoweyte do Robét &da miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnign jednostk, jednoznacznie okémjace brak szkodliwego
oddziatywania tych wyrobow i materiatow gr@dowisko.

Wyroby i materiaty, ktore sszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azpkaczeniu
Robot ich szkodliwée zanika (np. pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé¢ wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatbw od wdaiwych organow

administracji pastwowej.
1.5.8 Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddabych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przema@aiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca uzyska z Powiatowegosr@ka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej informacje o instalacjach podziesinywykonanych od daty spadzenia planu
zagospodarowania z projektu do terminu rozpoezwykopow. Wykonawca zapewni \étave
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemimgthlacji i uradzen w czasie trwania
budowy oraz tych, o ktérych sam uzy&kaformacije.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezefwczasow dla

wszelkiego rodzaju Robot, ktore majy¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzen
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podziemnych na Terenie Budowy i powiadéninzyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robat.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaléi¢yikonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oraglde z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreawuglzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia atjitaha powierzchni ziemi i ugdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiagego oraz

instalacji o ktérych sam winien uzyskmformacje.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatébw i wypzs@ia na i z terenu rob6t. Wykonawca
uzyska wszelkie niezine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera. Irzynier maze polect, aby pojazdy nie spetnige tych warunkéw
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w oldsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprgwwvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,

zgodnie z poleceniami kgniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotyceych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Kierownik budowy opracuje Plan BIOZ zgodnie z Razgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 27 sierpnia 2002r. w sprawie szczegotowegaesaki formy planu bezpiearstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegotowego zakresu rodzaphot budowlanych, stwarzajych
zagraenia bezpieczestwa i zdrowia ludzi. (Dz.U Nr 151, poz. 1256).

W szczegélngci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdroatiaz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpiedmdwa publicznego. Wszyscy pracownicy Wykonawcy wykgce
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prace na drodze po ktorej odbywa such publiczny bda w jaskrawych ubraniach np.
pomaraczowych, a od zmroku davitu w ubraniach z elementami odblaskowymi.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdét od Daty Rozpgcia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez
Inzyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymaonanmo
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdpblementy byty w zadowalkgym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru osta¢gcr

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera
powinien rozpocgk Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,;.

1.5.12. Stosowanie esido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
I miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktagevsjakikolwiek sposéb zwzane z Robotami

i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fy@w, przepisoéw i wytycznych podczas
prowadzenia Robdét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych i dazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzex
lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaygaj
kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania, obcgizenia i
wydatki wyniklie z lub zwjzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyohrye
Wykonawca, z wytkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zanagyeego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.13.ROwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych
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Gdziekolwiek w Umowie powotywane &onkretne normy lub zbiory przepiséw, ktore sphni
majg materialy, wytwornie i inne zapasycdace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do
wykonania i zbadania, stosoévaic beda obowhzujace przepisy najnowszego wydania lub
wydania poprawione odénie norm i zbioréw przepiséw, chyliz@ w Umowie stwierdza si
wyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przépisnap charakter ogélnokrajowy, lub
odnosz sie do konkretnego regionu, zosfamprzyjte inne obowjzujgce normy, ktore
zapewniag wykonanie na zasadniczo rownym lub¢k@izym poziomie @i wymagany przez
wczesniej wyszczegolnione normy i zbiory przepisow podarunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i zatwierdzenia ndrpie przez layniera.

R&znice pomédzy wyszczegoblnionymi normami a ich proponowanymmiennikami musg
by¢ doktadnie odnotowane naspiie przez Wykonawgi przedt@one Irzynierowi co najmniej
na 28 dni przed datoczekiwanego przez Wykonagveatwierdzenia ich przez agniera. W
przypadku gdy laynier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapevwaiaykonania na
zasadniczo rownym poziomie, Wykonawca zastosujedsi norm wyszczegolnionych we
wczesniej wspomnianych dokumentach. Uznajeg, ske wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i $

uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.14. Ochrona Konserwatorska

Jezeli na etapie wykonywania dokumentacji projektovidp uzyskiwania decyzji ZRiD,
wyniknie konieczné¢ prowadzenia badaarcheologicznych, wéwczas przed rozp@izm
prac ziemnych Wykonawca winien wyznaézyprawnionego archeologa lub jednastk
archeologicza i wspolnie z i ztozy¢ do Wielkopolskiego Wojewoddzkiego Konserwatora
Zabytkbw w Poznaniu o pozwolenie na wykonywanie dadrcheologicznych podczas
przedmiotowej inwestycji, na ktore WWKZ wyda stosewvpozwolenie zgodnie z art.36
ust.1, pkt.5 ustawy o ochronie zabytkow i opiece nabytkami z dnia 23 lipca 2003r.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.15. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy znajdowasie powinno na placu budowy,atiz w jego bliskim
sasiedztwie i sktada sie z niezlgdnych instalacji, urgdzen, biur, placéw skiadowych oraz
drég dojazdowych i wewstrznych potrzebnych do realizaciji.
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a) Uradzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowarseystkich niezédnych
urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur, placéw i zabezpiedze
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robot.

b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystlieszty eksploatacyjne
zwigzane z aytkowaniem powyszego Zaplecza.

c) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usioie wszystkich urgdzen, instalacij,
drog dojazdowych i wewgtrznych, biur, placow zabezpiegzeoczyszczenie terenu i

doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.6 Inwentaryzacja budynkow
Wykonawca zobowgzany jest przeprowadzi inwentaryzag budynkow wzdta
zaprojektowanej trasy inwestycji w strefie oddzandyia inwestycji na budynki wyznaczonej na

15m od krawdzi nawierzchni.

2. Materiaty
2.1.Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wagstaniem jakichkolwiek wyrobdéw
budowlanych przeznaczonych do Robo6t Wykonawca ptaed szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania wyrobow budowlanyaib |
wydobywania materiatdw i odpowiedniaviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera. Zatwierdzenie partii (egi) wyrobow budowlanych z danego
zrodia nie oznacza automatycznie wszelkie wyroby budowlane z daneg@dta uzyskaj
zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu udokumentowania,
ze wyroby budowlane uzyskane z dopuszczoriegdta w sposob goty spetniag wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgmi Robot.
2.1.1.Zgodnie z ustawz dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlangigh. U. nr 92 poz.
881) wyréb budowlany nadajegsilo stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych,
jezeli jest:
a) oznakowany CE, co oznaczae dokonano oceny jego zgodob z normy
zharmonizowasp albo z europejsk aprobad techniczg badz krajowg specyfikacy

techniczia paistwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europégio Obszaru
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Gospodarczego oznaczoprprzez Komisje Europejgkza zgoda z wymaganiami
podstawowymi, albo

b) umieszczony w ok&onym przez Komigy Europejsk wykazie wyrobéw magych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpiet®va, dla ktorych producent wydat
deklaract zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

c) oznakowany, znakiem budowlanym z zastergem,ze nie podlega on obogakowi
oznakowania CE

Dla jednostkowego zastosowania w obiekcie budowamippuszcza siwyroby budowlane
wykonane wedtug indywidualnej dokumentacji technejz sporzdzonej przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktérych producerydat gwiadczenie,ze zapewniono
zgodnd¢ wyrobu budowlanego z dokumentagj oraz z przepisami.

2.1.2.Zgodnie z rozporzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2@D4. U. nr 195 poz.
2011) oznakowaniu CE powinny towarzy§zgiedzy innymi nasfpujace informacje:

a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodoégp wyrdb
budowlany,

b) ostatnie dwie cyfry roku, w ktorym umieszczono d&owanie CE na wyrobie
budowlanym,

c) dane umdliwiajace identyfikagg cech i deklarowanych wdaiwosci uzytkowych
wyrobu budowlanego, jeli wynika to z zharmonizowanej specyfikacji teaamej
wyrobu.

2.1.3.Zgodnie z rozpordzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 200dbz. U. nr 198
poz. 2041) dla wyrobu budowlanego oznakowanegoigmakudowlanym producent jest
obowigzany dojczy¢ informacg zawieragca:

a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodokgp wyréb
budowlany,

b) identyfikacg wyrobu budowlanego zawiegap nazwe, nazwe handlows, typ, odmias,
gatunek i klas wedtug specyfikacji technicznej,

c) numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub rapaty technicznej z ktgr
potwierdzono zgodr$é wyrobu budowlanego,

d) numer i da wystawienia krajowej deklaracji zgodian

e) inne dane jeeli wynika to ze specyfikacji technicznej,

f) nazwe jednostki certyfikujcej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanym

systemie oceny zgodém wyrobu budowlanego.
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Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktére nie spelniaymaga zapisanych w pkt. 2.1¢tg
odrzucone.
2.1.4 Wartas¢ wzytych Materiatdbw  stanowi koszty materialu wraz z kosztami zakupu,

magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportlieran Budowy.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiekzrédet miejscowych wgczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowrany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw i wyrobow budowdardo Robdét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskiwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiiczeniu Robot po
uprzednim uzgodnieniu z odpowiednim ¢gdem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieeda wykorzystane do Robdét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca nie ¢dzie prowad4
zadnych wykopdéw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktGre zostalty wyszéhsigne w
Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatdw ¢&dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujagcymi na danym obszarze.

2.3Inspekcja wytworni wyrobéw budowlanych

Wytwornie wyrobow budowlanych madoy¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu
sprawdzenia zgodda stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiambbl wyrobdw
budowlanych mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §glavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii wyrobéw budowlanych pod wzdkem jakdci.
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W przypadku, gdy liaynier kedzie przeprowadzat inspekcjwytworni keda zachowane

nastpujace warunki:

a) Inzynier kpdzie miat zapewniaon wspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
wyrobdw budowlanych w czasie przeprowadzania ingpek

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja wyrobéw budowlanych przeznaczonych dbzacji Kontraktu.

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji adéh w tych

miejscach.

2.4. Wyroby budowlane nie odpowiadajce wymaganiom

Wyroby budowlane (materiaty) nie odpowiaglzg wymaganiom zostarprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowy i zZione w miejscu uzyskanym staraniem Wykonawcyli Je
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazaycie tych wyrobow budowlanych do innych robétz e
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych wymbbudowlanych zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez dwniera. W kadym takim przypadku natg
speint wymagania ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadait(jednolity DZ.U. nr 39 poz.251
z 2007 r.).

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby
budowlane, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykozalicse z jego nieprzyciem,

usuneciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i sktadowanie wyrobéw budowlar i materiatéw

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane yybudowlane (materiaty), do czasu
gdy keda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone prasibezyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wkasciwos¢ do robot i byty dostpne do kontroli przez fiyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniedlp zlokalizowane w olbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzymiera.

Wyroby budowlane (materiaty) uzyskane z rozbiétknows witasngé¢ Wykonawcy.

3. Sprzt
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Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spytri, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Roboét. Spgz uzywany do Robdét powinien
by¢ zgodny z ofes Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i il@ci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie orgajizRobot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony

| zaakceptowany przezipniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera w terminie
przewidzianym Umow. Sprzit bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania
Robot ma by utrzymywany w dobrym stanie i gotoved do pracy. Bdzie on zgodny z
normami ochrongrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaaych dopuszczenie spta
do wytkowania i bada okresowych tam gdzie jest to wymagane przepisalaieli
Dokumentacja Projektowa lub ST przewwupazliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomkyiniera o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera, nie
moze by pd&zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzmaszyny, urgdzenia i
narzdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw Umowy, zostamprzez Irkyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,.

4. Transport

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniaz@bchzenia na € przy transporcie
materiatdw (sprgu) na i z terenu Robét. Uzyska on wszelkie njdple zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych tadunkoéw i w sposobglyi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat layniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiglodkOw transportu, ktore nie wpkyn

niekorzystnie na jakd wykonywanych Rob0ot i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu dmzie zapewni@ prowadzenie Robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie

przewidzianym Umow.
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Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.
Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pstanowiono inaczej, uwa st ze,

dla materiatdw, odpadow i sptm: transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewsajen
wywiezienie, wywoz itp. obejmuje réwniezatadunek, przetadunek i wytadunek dradki
transportu.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreilonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rdguaidnie z Umow, oraz za jak&
zastosowanych materiatbw i wykonywanych Robét, zh kzgodné¢ z Dokumentagj
Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robézgoleceniami liyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow Robo6t zgodnie z wymiaranmizédnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi nape przez layniera.

Wykonawca zalgy, w razie konieczriei, osnow realizacyja, w oparciu o ktGgs bedzie
prowadzit roboty. Koszt wykonania osnowy realizagyjjzostanie uwzgtniony w cenach
jednostkowych poszczegélnych robot i nie podlegaatkowej zaptacie.

Nastpstwa jakiegokolwiek bHu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robot zostas jesli wymaga& tego lgdzie Irnzynier, poprawione przez Wykonagvoa wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokprzez Ikyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzial§oi za ich dokladngt.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemeniobot leda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dudwtacji Projektowej i w ST, a tak

w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjryhiera uwzgdni wyniki bada
materialtdw i Robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszo, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzarg kweste.

Polecenia layniera ledag wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grgbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego

tytutu ponosi Wykonawca.
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Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pestanowiono inaczej, uwe St ze
utylizacja oznacza unieszkodliwienie w znaczentawy ,,O odpadach” z dnia 27.04.2001.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)
Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyymhiera
programu zapewnienia jak@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykuaaryia
Robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratijwykonanie Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepireyniera.
Program zapewnienia jad@ bedzie zawier&:

a) cz$¢ 0golny opisupCa:

- organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadadobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za j&o i terminowad¢ wykonania
poszczegolnych elementéw Robdt,

- system (sposob i procedurproponowanej kontroli i sterowania jak®
wykonywanych Robdét,

- wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaiexlect prowadzenie
badah),

- sposob oraz forengromadzenia wynikdéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw stegaych a take wychganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznymwpgrowany sposéb i fogn

przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegobtow opisupcy dla kazdego asortymentu Robat:
- wykaz maszyn i usdzern stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i ggzenia

pomiarowo-kontrolne,
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- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow putesdy ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedeimpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie wudzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw

materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazpasgolnych elementow

Robat,
- spos6b pospowania z materiatami i Robotami nie odpowigdgami
wymaganiom.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robot duizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé¢
zalazong jakas¢ Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Roboét i jakdci
materiatbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system tiabin wigczagc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania prébek i
bada& materialdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zynier moe za&adad od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniagze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Robo6t
z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu bad#&h czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tammedkne, Inzynier ustali jaki zakres

kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie Roboét zgodnie z Umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier kpdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich

inspekcji.
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Inzynier Ixdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczyctieleniedocagniecia te lgdg tak powane,ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Roboét badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.
Wykonawca ma obowzek przedktadania #ynierowi sporzdzonych przez siebie recept do
zatwierdzenia. Recepty powinny dgostarczane wraz z probkami materiatdw wédlach
wystarczagcych do wykonania niezddnych bada. Wszystkie koszty zwrzane z

organizowaniem i prowadzeniem badaateriatbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kedg pobierane losowo. Zalecagsktosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baila

Inzynier i Zamawiajcy bedzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na
3 dni przed przygpieniem do pobrania prébek Wykonawca powiadomyhiera o miejscu i
sposobie pobrania probek

Na zlecenie Ilayniera po akceptacji Zamawjgpgo Wykonawca dulzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktore hudmatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosgaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigookrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajcy.

Pojemniki do pobierania probeleds dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawido badéa wykonywanych przez kyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaabkwepy przez layniera. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokrelonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa

mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeegbe przez liayniera.
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Na 3 dni przed przygpieniem do kadego pomiaru lub badania , Wykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lulldaa. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

Wyniki pomiarow geodezyjnych ¢da przekazywane w formie szkicow uzupetnionych
wspotrzdnymi x,y,z w wersji cyfrowej oraz wydruku.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportdw z wynikami bailajak
najszybciej, nie ptniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia j&on

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraoyeh.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera lub Zamawiajacego

Do celéw kontroli lmynier lub Zamawiacy jest uprawniony do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatdbw oraz pomiagéodezyjnych, a Wykonawca powinien
udzielé mu niezlgdnej pomocy. laynier lub Zamawiajcy dokonugc weryfikacji systemu
kontroli robot prowadzonego przez Wykongwbedzie ocenia zgodnd¢ materiatow i robot z
dokumentagj projektows i SST na podstawie wynikow badkontrolnych dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier lub Zamawiajcy ma prawo prowadzbadania niezalmie od Wykonawcy.  Jeli
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to tiynier lub
Zamawiagcy oprze si wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zggmnuoateriatow i
robot z dokumentagj i SST. Mae rownieg zleck przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenej jednostce. Koszty wszystkich dodatkowych lhadaomiaréw
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenitetek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

26



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH MiD9O.00.00.

1. certyfikat na znak bezpiearswa, wykazujcy ze zapewniono zgoddé z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz

wiasciwych przepisow i dokumentdw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
* Polslkg Normg lub
» aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Specyfikacji

Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumengyveymagane przez ST, k@a partia
dostarczona do Robotdrie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych béadgda
dostarczone przez Wykonagvinizynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetai#ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovdazujagcym Zamawiacego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowydbioru ostatecznego.
Odpowiedzialnét za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z olBaugcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dalg dokonywane na higco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiagjny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwigka oraz stanowiska globowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemktda oznaczone kolejnym
numerem zacznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy naky wpisywa& w szczegolngi:
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dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat przekazania przez Zamawseggo Dokumentacji Projektowej,

uzgodnienie przez Hyniera programu zapewnienia j&ko i harmonogramow
Robot,

terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow Robdt,

przebieg Robdt, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozy
przerw w Robotach,

uwagi i polecenia tryniera,

daty zarzdzenia wstrzymania Robo6t, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbioréw Robét zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych

i ostatecznych odbioréw Robot,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlggggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegllnym w agzki z warunkami
klimatycznymi,

zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentaciji
Projektowej,

dane dotyczre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania Robot,

dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

dane dotycxre jakdci materialdbw, pobierania probek oraz  wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli Zi@aiem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyfamienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydprzediaone

Inzynierowi do ustosunkowania ¢si Decyzje Iyniera wpisane do Dziennika Budowy

Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pagjlub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowaniagsiProjektant

nie jest jednak stranUmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy Robdét.

(2) Ksigzka Obmiarow
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Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwagj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego
z elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robot praspdza s w sposob agty w

jednostkach przgtych w Przedmiarze Robot i wpisuje do #ii Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatow, znaki CE
lub znaki budowlane wyrobdéw, orzeczenia o fakanateriatldw, recepty robocze i kontrolne
wyniki bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapenva
jakasci. Dokumenty te stanowzahczniki do odbioru Robot. Winny Byudosgpnione na kade

zyczenie lizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza ¢sioprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyawywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robdt,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dmla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpamieed
zabezpieczonym. Zagiuie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziangwem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Izyniera i przedstawiane do wigu nazyczenie Zamawiagego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7. Obmiar robo6t
Nie dotyczy
8. Odbidr robot

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
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a) odbiorowi Rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi przed uptywengkojmi.

8.2. Odbidr Robét zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie reajiailegr zakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umioviajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmigvagolnego pogpu Robot. Odbioru
Robot dokonuije liaynier.

Gotowa¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deddka Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika dad i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robdét ulegajcych zakryciu ocenia fyniera na podstawie dokumentow
zawieragcych komplet wynikoéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyia
w konfrontacji z DokumentagjProjektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.

Inzynier maze zgda¢ odkrycia robot zakrytych, §& nie zostaty zgtoszone do odbioru lub
odmowki ptatngci za te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, niadlega od¢gbnej zaptacie i przyjmuje
Sie, ze jest whczony w cen kontraktow.

8.3. Odbior czsciowy
Odbiér czsciowy polega na ocenie Ho i jakosci wykonanych cgci Robdét. Odbioru
czesciowego Robdét dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @dbi

Robot dokonuje liaynier.

8.4.0dbidr ostateczny Rob6t
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzewstggo wykonania Robot w odniesieniu do

ich ilosci, jakasci | wartgsci.
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Catkowite zakéczenie Robét oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiagomem na @gimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robot nggt w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaczenia Robot i przggia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robo6t dokona komisja wyznaczorez Zamawiagego W obecnii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiesgia Roboty dokona ich oceny ja&ktmowe] na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow badla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Rob6t z Dokumentgdprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozea gealizacj ustalé przyjetych w

trakcie odbiorow Robaot zanikggych i ulegajcych zakryciu.

W przypadku stwierdzenia przez komjsyvad trwatych nie magych wickszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiestevo ruchu, komisja dokona pgten zgodnie z
Instrukcp DPT-14 o dokonywaniu odbioru robét drogowych i toas/ch realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewddzkich — afahik do Zarzdzenia nr 7/89
Generalnego Dyrektora Drég publicznych z dnia pddi1989r. wraz z gaiejszymi zmianami.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe,.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Rob6t spedzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovd podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowyesli
zostata spogdzona w trakcie realizacji Umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i@@mupetniagce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiardw (oryginaty).

a & N

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
PZJ.
6. Informacja o znakach CE i znakach budowlanych wwolimieszczone na opakowaniach

lub dohczone do dokumentow handlowych orawiadczenia o zgodioi.
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7. Opini¢ technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zahczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodi8d 2 PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargaygzh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robo6t widcicielom uradzen.

9. Geodezyjg inwentaryzag powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu w formie
elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wg progranzgodnionego z Zamawigym oraz
wydruku (3 egzemplarzy).

10.Kopk mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej. w
formie elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wgogramu uzgodnionego z
Zamawiagcym oraz wydruku (3 egz.).

11.0perat usytuowania punktéw pomiarowych,

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeomi z Wykonawg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego Robdot.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

8.5. Odbior przed uptywem okresu gkojmi

Odbiér przed okresenthkojmi polega na ocenie wykonanych Robotgzanych z usugciem
wad zaistniatych w okresiekojmi. Odbior przed uptywem okresekojmi bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwelflieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,Odbiér
ostateczny Robot”.

9. Podstawa ptatndci
Nie dotyczy.

10. Przepisy zwizane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DAW.89 z 25.08.1994r, poz. 414
Z p&niejszymi zmianami wraz z aktami wykonawczymi).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wapie dziennika budowy,
montau i rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszerdawierajcego dane dotygze

bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z 1720D2r., p0z.953).
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3.

Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowacz 30.12.1994r w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwiz (U Nr 8 z 1994r., poz. 38).
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie
rodzaju i zakresu opracowaeodezyjno-kartograficznych oraz czydciogeodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dniam&rca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjertograficzne (Dz.U. Nr 30 z
1989r., poz. 163 z @hiejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn{ez.U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budayta (Dz. U. nr 92 poz. 881).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamawpblicznych (tekst jednolity
Dz.U.nr.164 poz.1163 z poiejszymi zmianami)
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1. Okrdlenia podstawowe

1.1.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

1.1.2. Uprawniony geodeta - osoba posigtiapdpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustaw z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartogeafe" z paniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upamiana przez Wykonawcdo kierowania
pracami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach dotycych realizacji zamowienia.

1.1.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to gegidazdlokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozpogrdzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budatwa z dnia 21 lutego
1995rr.

1.2. Pozostate okienia podstawowegzgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotygz materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan
WWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumcsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny néiérednic; od 0,15 do 0,20 m i diugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05
do 0,08 m i dlugéri okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiapiej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” do trwatego oznaczenia pasa drogowégdgadek punktu granicznego wg rys
nr 1, pomalowany nzotto z czarnym napisem, wykonany z betonu C20/28jabego 4 pgtami
@ 10.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w WWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
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3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekowych naley stosowa
nastpujacy sprz:t:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowad uzyskanie wymaganej doktadiwo pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w WWIiORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

4.2. Transport spetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w WWIORB D®00.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami
GUGIK (1 - 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca uzyska dane zawjeegjlokalizacg i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéow.

W oparciu o powysze materiaty, Wykonawca powinien przeprowad#bliczenia i
pomiary geodezyjne niegtine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powirtm@ zmieniane przed pogljiem
odpowiedniej decyzji przez tgniera.
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Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mggyc rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia o#tegagce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo oraz
pobrane z wisciwego Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej
zostan zniszczone przez Wykonaggwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgse
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznprdiaidtowej realizacji robét nate
do obowjzkdéw Wykonawcy.

5.3. Zakres rob6t

Ustalenia zawarte w niniejszych warunkach datyesad prowadzenia robét zeanych
ze wszystkimi czynniziami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz poémia obiektow iaynierskich.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:

- trasy drogowej

- sporadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich Bratwja w terenie znakami
granicznymi typ 36a

- wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperow roboczych)

- wyznaczenie parametrow tukow

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrarfagrzed zniszczeniem
oraz oznakowanie w sposob utatw@j odszukanie i odtworzenie.

5.4. Wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i pomkivysokagciowych

Podstaw do ustalenia punktow, linii i pozioméw odniesieb¢da dane wyspecyfikowane
w Projekcie budowlanym lub Projekcie wykonawczynmrampwanym przez Wykonawc
W nawgzaniu do tych danych Wykonawca wytyczy Robotyetddie odpowiedzialny za
prawidtowe rozmieszczenie wszystkicle@z Robot.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne ptyrdggdwne powinny b§ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, az@aklowszane do punktéw
pomocniczych, potmonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegtopomicdzy
punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych nieam@rzekracza500 m.

Wykonawca powinien zahy¢ robocze punkty wysolkciowe (repery robocze) wzdtosi
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trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkt mi¢dzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatge od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zezanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzystéa punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahidw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacii
po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwojry w nawpzaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dane geodezyjne, przy wykorzystarmaisi
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktacBrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréescz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tiasy w stosunku do osi
projektowanej nie mee by wigcksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety projektowane;.

5.6. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (oklenie granicy robot), oraz w miejscach wymagggh
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rolvdtmiejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nakg stosowd dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dnegoOdlegitd¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
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0 projektowanym ksztatcie.
5.7. Wyznaczenie patenia obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektu #ynieryjnego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia agkiib i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aekrich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposoOb utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzasez
usytuowania obiektu.

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkow i filarow mostéw i wiaduktow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.5.
5.8. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkizalpegu granic prawnych z ich
stabilizacg w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie arma BN-67/6744-09)
i Swiadkami betonowymi tych znakow wykonanymi zgodngEahczonym rysunkiem (zat. nr 1)
nie rzadziej ni 100m.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granie zastabilizowé znakami granicznymidwiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zetkanej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawieka
nazwe wojewodztwa, gminy, olebu
W tytule Napis: ,.vvee e
kilometraz pocztkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizaciji
punkty graniczne wraz z numeracjodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostajce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbfsRea, nie
stanowjce ich wiasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13
pazdziernika 1998 r. Przepisy wprowadgag ustawy reformgge administrag
publiczry, Dz. U. nr 133 2 1998 r.)
I. opis skrzgowan i rzek
j. szczegOly sytuacyjne stgce do identyfikacji poteenia punktow granicznych w
terenie
w zaseégu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawgdzie jezdni
- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu kdavjezdni
- stupki hektometrowe z opisem

S@roao0oy
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- przepusty
- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwate i chodniki
- Swiadki punktow referencyjnych
- pojedyncze drzewa
- kontury l&ne
- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkami inajdupce s¢ w
odlegtaici do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych ofagrunki ich
granic
4. Do szkicu nalgy dolgczye:
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadid,
- map; ewidencyjn,
- wypisy z rejestrow gruntéw dla wszystkich dziatelpasie drogowym,
- odbitke istniegcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.
Ponadto jako zatznik do pomiaru powykonawczego nafesporzdzic wykaz zmian
gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzenigan w operacie ewidencji gruntow
dotyczicych sposobuzaytkowania (uiytek rolny lub l&ény na drodze)

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne”

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w WWIORB D-Me0MO0 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robot zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow
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i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokoétkantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.
,Odbior trwatego oznaczenia pasa drogowego odbygaaspodstawie

przedi@zonego operatu, przez :

sprawdzenie w terenie popravnbzastabilizowanych punktow,
pomiar kontrolny na wybranych punktach,

skonfrontowanie danych zawartych w operacie atare
sprawdzenie kompletdo operatu.”

0 O I R A A

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Nie dotyczy”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot eligch zamdwieniem obowiuja odpowiednie przepisy
prawa wymienione w punkcie 3 gzi informacyjnej Programu funkcjonalnayakowego
.Przepisy prawa i normy zwzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia idawego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branowe:

=

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdllne zasady wykonyavanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga styefi, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdGUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne s@kasciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjngd G 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&J1983.

N

NoOkw
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(napis wyttoczony)

PAS DROGOWY

(Rys.1)
Swiadek punktu granicznego,

pomalowany nadétto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego
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1.  WSTEP

1.1. Okrdlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej WWIORB; 2godne z obowrujacymi odpowiednimi
normami i WWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. Sprzet

3.1.Roboty zwizane z wygjciem drzewa oraz pagiiem drewna na kloce, nalewykona
tancuchowy pitg spalinovy lub inmg od tego typu prac. Povsgzy sprzt musi by sprawny
technicznie.

3.2.Roboty zwizane z wygjciem drzewa oraz pagiiem drewna na kloce, nalewykona
tancuchowy pitg spalinovy lub inrg do tego typu prac. Povsgzy sprzt musi by sprawny
technicznie.

3.3.Roboty ziemne zwgzane z odkopaniem korzeni wytggo drzewa oraz z zasypaniem dotu
po wychgnictym pniu, mana wykona& recznie lub przy g@yciu dowolnego spktu
mechanicznego, zaakceptowanego przeyniera.

3.4.Roboty zwjzane z przewréceniem odt@go drzewa, odggnicciem go oraz wyrwaniem

odcictej czsci pnia z korzeniami, mma wykong& dowolnym typem a@ignika sprawnego
technicznie i zaakceptowanego przezyhera.

4. Transport
Pockte drzewo przewimne mae by dowolnymisrodkami transportu. Page kloce utay¢

nalezy rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej olsiébie i zabezpieczyprzed
mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w WWIORB D®00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Z terenu pod budoyvdrogi, w pasie robot ziemnych nayeusury¢ drzewa i krzewy

45



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 01m2.01

poprzez ich wyeicie i wykarczowanie.

Wykonawca przed przygieniem do Robot opisanych w niniejszych WWiORByska
zatwierdzenie, opracowanego w ramach Dokumentowongwcy, projektu wycinki drzew i
krzewOw wpisanych do rejestru zabytkéw oraz playechw drzew, przez odpowiedni organ
administracji terenowej lub patwowej, a dla Robot dla ktorych brak takiego wyarag -
zatwierdzenia przez hyniera.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzewow

Roboty zwizane z usugciem krzewow obejmugjwyciccie i wykarczowanie krzewow,
zasypanie dotéw i spalenie na miejscu pozostajmo wykarczowaniu.

W miejscach nasypow teren naleczyicic tak, aby cgsci roslinnosci nie znajdowalty si
na gkbokasci do 60 cm portiej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypu.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robét drogowych, nie przeznaczona doigsa, powinna
by¢ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenieniellgoslinnosé, ktéra ma b§
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona phagnawe, to powinna by ona
odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptpwezez odpowiednie wiadze.

5.3. Wyckcie drzew i karczowanie

Zamocowanie na ¢gci nadziemnej drzewa stalowej liny oglgajgcej, maliwie wysoko
tak aby kontrolowany byt kierunek przewrécenia@icitego drzewa.

Odckcie nadziemnej ¢%ci drzewa za pomadancuchowej pity do drewna. Odgiie
drzewa nalgy wykona nisko przy ziemi z zachowaniem szczegélnej uwagi.

Odcignigcie przewroconego drzewa na linie ag@jcej, na miejsce gdzie zostan
odcicte gatzie a strzata drzewa peta kedzie na kloce, o wymiarach zapewn@jch
dogodny zatadunek i transport.

Zatadunek i transport patego drewna - pogie kloce zatadowane zostanasrodki
transportu, ktorymi dysponuje Wykonawca.

Pnie drzew wraz z korzeniami, znajgitg s¢ w pasie robét ziemnych, nale
wykarczowa z wyjatkiem nasgpujacych przypadkow:

a) w obebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w
tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowarajday drogi albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pgglpani powinny b§ scicte nie wyej

niz 10 cm ponad powierzchyierenu. Powssze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagag)
karczowania pni, nie ma zastosowaniaejeprzewidziano stopniowanie powierzchni terenu
pod podstaw nasypu,

b) w obkbie wyokmiglenia skarpy wykopu przecinggego s¢ z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $ci¢te rowno z powierzchaiskarpy albo potgj jej poziomu.
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Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phianaley wypein gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagic.

5.4. Utylizacja pozosta$gi po usungtej raslinnosci

Sposob utylizacji pozostaici po usungtej raslinnosci powinien by zgodny z
opracowanym przez Wykonaw@rojektem wycinki drzew i krzewow oraz planem whu
drzew.

Jezeli dopuszczono przerobienie gaitna koe drzewry za pomog specjalistycznego
sprztu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaleceniom producenta spia.

Nieuayteczne pozostasoi po przerdbce oraz wykarczowane pnie drzew zekoami
powinny by usunéte przez Wykonawgz terenu budowy przy zachowaniu przepisow ustawy z
dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach.

Jezeli dopuszczono spalanieshmnosci usunéetej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowzek zadbé aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczéstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sj stosowanie technologii, urdaviaj acych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilasci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach aftedanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakozeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia dlcych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdl zmusity Wykonawe do odsipienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony nahtdd spalenia stanowi przeszkod
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien asuigo w miejsce tymczasowego
sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane pregmiera, w ktorym bdzie maliwe dalsze
spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny kdyusungte przez Wykonawgz terenu budowy przy
zachowaniu przepisow ustawy z dnia 27 kwietnia 20@lodpadach.

Jdi pozostaldci po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to
powinny by one uktadane w warstwach. ¥ warstwa powinna byrzykryta warstw gruntu.
Ostatnia warstwa powinnabprzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna
by¢ odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaid po spaleniu nie mady¢ zakopywane
pod rowami odwadniagymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorychhgda s¢ przeptyw
waod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jad@ rob6t podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
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6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzewow

Sprawdzenie jakmi robot polega na wizualnej ocenie sposobu wycaahnzew i
krzewOw, prawidtowéci odzysku materiatdw kompletém usunécia raslinnosci,
wykarczowania pni z korzeniami, zasypania dotéwdppewach i krzewach oraz sposobu
przeprowadzenia utylizacji pozost&opo usungtej raslinnosci.

6.3. Kompletnéc¢ usungcia drzew z pasa drogowego ( z yoeniem terenow $@ych) zostanie
potwierdzona przez #yniera protokotem przekazania obejguym wykaz drzew zawieragy
gatunek drewnasrednic pnia, jego diuge, obgtos¢ szacunkow drewna (z podziatem na
drewno tartaczne i opatowe). Protokot spdeza Wykonawca przy wspoétudzialezymier.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w WWiIORB D-Me0M0 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbidr robo6t zanikagych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etych zaméwieniem obowzuja odpowiednie przepisy
prawa wymienione w &ci informacyjno-opisowej Programu funkcjonalngytkowego
.Przepisy prawa i normy zwtane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia idawego”.
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D.01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP
1.1.0krdlenia podstawowe

1.1.1. Warstwa humusu — warstwa ziemglionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.

Okreslenia podane w niniejszych WWIORB ggodne z obowizujacymi odpowiednimi
normami i D-M.00.00.00. ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
Roboty zwjzane ze zdgiem warstwy humusugha wykonywane mechaniczniegaznie.
Wykonawca powinien dysponowaastpujagcym, strawnym technicznie sgtem:

a) rowniarka — zdjcie warstwy humusu,
b) spycharka — zdgie i spryzmowanie humusu,,
c) tadowarka — zatadunek humususnadki transportu.

4. TRANSPORT

Zdjety humus (ziemia rdinna) transportowanacbzie na pryzmy (hatdy) i odkitad
dowolnymisrodkami transportu samowytadowczego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w WWiIORB @0400.00 ,Wymagania ogolne”.

Teren pod budogdrogi w pasie robo6t ziemnych powinierclpczyszczony z humusu i/lub
darniny.

5.2. Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjcta z przeznaczeniem do gmdejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenizewri krzewow. Zagospodarowanie
nadmiaru humusu powinno byykonane zgodnie z ustaleniami WWIORB lub wskazani
Inzyniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhan
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego
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wykonania robot, wzgbnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubas¢ warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowaeczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mectame.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych.

Zdjety humus nalgy sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w czasie
intensywnych opaddw i bezfr@dnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ginub innym
gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w WWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
6.2. Kontrola usugtcia humusu

Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w WWiORB D-MA00 ,Wymagania ogolne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Nie dotyczy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot eych zaméwieniem obowzuja odpowiednie przepisy
prawa wymienione w &ci informacyjno-opisowej Programu funkcjonalngytkowego
.Przepisy prawa i normy zwtane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia idawego”.
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
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1.  WSTEP

1.1 Okrdlenia podstawowe

1.1.1 Gtbokas¢ wykopu — odlegté¢ miedzy terenem a asikoryta gruntowego w
wykopie mierzona w kierunku pionowym.

1.2.2  Wykop ptytki — wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.2.3 Wykop sredni — wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3
m.

1.2.4  Wykop gkboki — wykop o gibokasci przekraczajcej 3 m.

1.2.5 Podlae nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowyaley bezpérednio pod
konstrukcyg nawierzchni do gbokasci przemarzania, nie mniej jednakzrdo
gtebokadsci 1 m od zaprojektowanej powierzchni robét zienimyc

1.2.6 Podiae budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa grurddzimego poriej
spodu budowli, w ktérej wkaiwosci gruntu maj wplyw na projektowanie,
wykonanie i eksploatagjpudowli.

Pozostale oké&enia podane w niniejszej Specyfikacjy ggodne z obowizujacymi
normami i WWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne"

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskania i sktadowania podan&yWiORB
D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Zasady wykorzystania gruntow z wykopow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny lpyzez Wykonawg wykorzystane

w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntygaine do budowy nasypow mpg
by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdynstvig nadmiar ohjtosci robot
ziemnych i za zezwoleniemiyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypokreslone w WWIORB D-02.03.01,
powinny by wywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terendw na odkiad
naleey do obowjzkéw Wykonawcy, o ile nie okéeono tego inaczej w kontrakcie.Aynier
moze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzhsowa nieprzydatid
wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.
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2.3. Podziat gruntéw na kategorie pod wadgm trudnéci ich odspajania

Podziat gruntow i innych materiatdw na kategorie
(tabela ma charakter informacyjny)

_Gestos¢ Przecietne
obje;totéuowa w sgulchnlenle po)/o
) P stanie odspojeniu w %
Sg‘;iea Rodzaj i charrarl]lgteer%g%ka gruntu lub naturaln%/m od B_ierwo_tnej
Mg/m objetosci?)
Piasek suchy bez spoi 1,57 od5do 1l
I
Piasek wilgotn 1,67 od 15 do 2
Piasek gliniasty, _pYJf I lessy wilgotne,
I |twardoplastyczne i plastyczne 1,77 od 15 do 25

Gleba uprawna z darnjniub korzeniam
gruba!u do 30 mm 1,27 od 20 do 30

Nasyp z piasku oraz piasku glinjastegp z
n

gruzem, truczniem lub odpadkami drewpa 167 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 167 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotr

potzwarte 1,86 od 20 do 30

Il |Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytd i

lessu z gruzem, ttuczniem lub odpadkami 1 77 od 20 do 30
drewna ’

Glina, glina c¢zka 1 ity wilgotne,|

twardoplastyczne i plastyczne, bez gtazoéw 1,96 od 20 do 30

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéaz& mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (ngizia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczte.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunggpycharki, zgarniarki,
rowniarki, urzdzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamocigi
itp.).

4. TRANSPORT

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odtpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegto
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transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna dyponadto dostosowana do
wydajnaci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrnzdu).

5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w WWiIORB DABL00.00 "Wymagania ogolne”.
Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy ikidw wysokdciowych, usurgcie drzew

i krzewow, zdgcie warstwy humusu, oraz rozbiorki elementéw dragdic nalery wykona&
zgodnie z WWIORB D.01.01.01, D.01.02.01, D.01.02.0201.02.04 oraz z poleceniami
Inzyniera.

Przed rozpocxiem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wg&oowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przezyniera.

5.2. Zasady prowadzenia robot

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowa stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robot. Naprawa uszkoglzeynikajagcych z nieprawidiowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw obciza Wykonawe robot ziemnych.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimowby bezpdrednio wbudowane
w nasyp lub przewiezione na odkiad.

Odspajanie i transport gruntdw przydatnych, przewicdych do budowy nasypugs
dopuszczalne tylko woéwczas, gdy w miejscu wbudowamapewniono prac sprztu
gwarantugcego roztaenie i zagszczenie gruntu zgodnie z wymogami WWIORB. O ile
Inzynier zezwoli na czasowe sktadowanie gruntow iyaje odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzely nie naley odspaja ostatniej 0,5 m warstwy povsj
projektowanych rednych robot ziemnych.

Wykopy powinny by wykonane w takim okresie, aby po zékmeniu prac mina byto
przyshpi¢ bezzwtocznie do wykonania wzmocnienia padiojezeli jest wymagane. Przy
wykonywaniu wykopow naley zachowa nienaruszogstruktue podiaza.

Wykopy sposobem ¢cznym naley wykonywa w przypadkach wyspowania
zinwentaryzowanych ugglzen podziemnych.

Sposob wykonania skarp wykopow i skarpy rowu pognngwarantow@ich stateczn@ w
calym okresie prowadzenia robét, a naprawa uszkodamikajgcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich pogta lub innych odspstw obciza Wykonawe.

5.3. Dokladna¢ wykonania wykopow

55



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 02m1.01

Dopuszczalne tolerancje wykonania wykopow powinny¢ tzgodne z wymaganiami
podanymi w PN-S-02205:1998, p. 2.6, Tablica 1 (jpdnk5) oraz p. 2.7.

Doktadna¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach powinna tsprawdzana co 20 m.
Wykonawca ma obowrek zagszczania przekrojéw poprzecznych tak, abyzlimmsé
kontroli byta zachowana co 20 m.

5.4. Odwodnienie pasa rob6t ziemnych oraz wykopéw

Niezaleznie od budowy urgmdzer, stanowicych elementy systemow odwadi@jch, ugtych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien e wymagaj tego warunki terenowe,
wykona: urzadzenia, ktore zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar robot ziemnych tak, aby zabezpiéayunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowrek takiego wykonywania wykopdéw, aby powierzchnigmntu
nadawa w catym okresie trwania robo6t spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktdre spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnét, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czyngoi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie waéd do istniglych zbiornikdw naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

Technologia wykonywania wykopu musi usfizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéeawmno posgpowa w kierunku
podnoszenia siniwelety. W czasie robot ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek
podiwzny i nada przekrojom poprzecznym spadki udiwiajgce szybki odptyw wod z
wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien¢ ayiniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i 2% w przypadku gruntow niespoistychleixa uwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykaamia innych robot na
spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot.

Zrodia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopéw, nale ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nailg odprowadzi poza teren pasa roboét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny ¢byykonane zgodnie z dokumentac
projektowg. Szeroké¢ dna i gekbokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw
projektowanych o wicej niz + 5 cm.

5.6. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu
(nakfadu) powyej rzednych robo6t ziemnych jest mniejsza 0,3 metra.
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Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim
jedynie ruch maszyn wykonygych £ czynndé¢ budowlan. Moze odbywa& sie jedynie
sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowegdigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgjza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w WWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne”.

W czasie robo6t ziemnych Wykonawca powinien prowagdystematycznie badania kontrolne
i dostarczé kopie ich wynikéw do Iayniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywa: w zakresie i z ggtaicig gwarantujca zachowanie wymagadotyczcych jakgci
roboét i wymaganych niniejszymi WWiORB.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodrgsci z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowe;j.

W czasie kontroli szczeg@juwag: nalery zwréck na:

a) sposob odspajania i sktadowania gruntow nie poggaxszich wiaciwosci,
b) wstepng selekcg gruntow z wykopow w zakaaosci od rodzaju gruntu,

C) zapewnienie stateczém skarp,

d) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igftozakaczeniu,
e) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),

f) wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych i wakgiw wodnych.
7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,Wygaaia
ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Nie dotyczy

10.PRZEPISY ZWI AZANE
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Dla zaprojektowania i wykonania robot etych zamowieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w @xi informacyjnej Programu funkcjonalnaatkowego
.Przepisy prawa i normy zwzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branwe:
PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.02.03.01

WYKONANIE NASYPOW
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1. WSTEP
1.1 Okrdlenia podstawowe

1.1.1 Budowla ziemna - budowla wykonana w grungiiea gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetrgaf warunki stateczsoi i odwodnienia.

1.1.2 Korpus drogowy - nasyp lub tae@zwykopu, ktora jest ograniczona kogoarogi i
skarpami rowow.

1.1.3 Wysoké¢ nasypu - rénica rzdnej terenu i rednej robot ziemnych, wyznaczonych
W 0Si hasypu.

1.1.4 Nasyp niski - nasyp, ktérego wysékgest mniejsza ilm.
1.1.5 Nasygredni - nasyp, ktérego wysoddjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.1.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysékprzekracza 3 m.

1.1.7 Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wedtug wzoru:

2. |S=ﬂ
pods
gdzie:

pd - CeStas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu (Mg
pds - maksymalna gstasé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod
optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-
04481, shmca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
badania zgodnie z BN-77/8931-12 (Mg/m

1.1.8. Wskanik odksztatcenia ol  stosunek wtérnego modutu odksztatcenia &o
pierwotnego modutu odksztatceniai. EWska&nik odksztatcenia gruntu — wielko
charakteryzujca stan zagszczenia gruntu okéena wg wzoru: 0= E2/E1, gdzie E1- modut
odksztatcenia gruntu w pierwszym odfy@niu ptyy statyczig badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205, gdzie E2 — modut odksztatcenia gruntu ozm@aczav powtdrnym obaizeniu piyt
statyczi badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205.

1.1.9. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw
niespoistych, okdona wedtug wzoru:

3. U=dsd/d10o
gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% ajanntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%nzjanntu, (mm),
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Pozostate okidenia podstawoweszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w WWiORB D-M.00.00.00 "Wygania ogoélne".

1.2. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kavykonania robot oraz za zgodié@ Dokumentag
Projektovg, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odgblne
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskania i sktadowania podaiéWiORB D-
M.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

2.2. Grunty i materiaty do budowy nasypéw

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetniga wymagania okrdone
w PN-S-02205:1998, p. 2.8.z#4 proby na poletku daviadczalnym wykag mazliwosé
uzyskania przez grunt wymaganegogagzenia, wskanik roznoziarnistéci gruntu
wymagany przez przedmiotgworne nie musi by spetniony.

Materiaty do budowy nasypéw mugshy¢ zaakceptowane przezzimiera.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéazs® maozliwoscia
korzystania z nagpujgcego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (negdizia mechaniczne, mioty pneumatyczne,

zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczte.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grunggpycharki, zgarniarki,
rowniarki, uradzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tanocigi
itp.),

— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4.  TRANSPORT

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odipsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegi@nsportu.
Wydajnas¢ srodkow transportowych powinna dponadto dostosowana do wydajoicsprz:tu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizter
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5.  WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w WWiIORB DOBL00.00 "Wymagania ogoélne”.
5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypow

Przed przysipieniem do wykonywania nasypu nalev obrkbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze ok&one w WWIORB D.01.01.01, D.01.02.01, D.01.02.0201D02.04.
Wykonawca przy gyciu widocznych palikdw wyznaczy zarysy skarp nasyzgodnie z norim
PN-S-02205:1998.

5.2.1.1.Zagszczenie i nénos¢ gruntdw w podtau nasypow

Podiaze nasypow powinno spetdiavymagania dotyce zagszczenia i nénosci. Jezeli
wskaznik zag:szczeniad nie mae by okreslony metodami bezpgoednimi ze wzgjdu na rodzaj
gruntu, naley oznaczy nasnos¢ E> i wskaznik odksztatceniaol podiaza metod obcihzen

ptytowych.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zalegajch w
gornej strefie podiea nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.

Wartas¢ wskanika zagszczeniad w podiazu nasypow powinna ldyzgodna z wymaganiami
podanymi w PN-S-02205:1998, p. 2.10zelewartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejsza,
Wykonawca powinien dagci¢ podtaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartas¢ wskaznika zagszczenia nie mie by oshgnicta przez bezgoednie zagszczenie
podiaza, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia podia, umaliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia.

Dla kontroli n@gnaosci Ez i wskaznika odksztatcenia podtaza nasypow nafey stosowé metod
obcigzen ptytowych wg zajcznika B do normy PN-S-02205 albo inne metody zeptawane
przez lrzyniera.

Wartas¢ wtornego modutu odksztatcenia@az wskanika odksztatcenia v podtazu nasypow
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w PN-S-02205:19983, 1.

5.2.2Zasady wykonania nasypow

5.2.2.1.0g6lne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu
podiuznego, ktdre okrdono w dokumentacji projektowej, z uwzgdhieniem ewentualnych
zmian wprowadzonych zawczasu przezymera.

W celu zapewnienia statec&eonasypu i jego rownomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:
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a) Nasypy naley wykonywa& metody warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny byvznoszone rownomiernie na catej szeako

b) Gruba¢ warstwy w stanie lknym powinna b§ odpowiednio dobrana w zaleosci od
rodzaju gruntu i spetu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu me nasipi¢c dopiero po stwierdzeniu przezzimiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o r@nych wiaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o
jednakowej grub&ci na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste najevbudowywa w
dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywa& poziomo, a warstwy gruntu
mato przepuszczalnego (0 wspétczynnikuok10® m/s) ze spadkiem goérnej
powierzchni okoto 4% 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskimds
powinien by obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuesppdwinien by
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Ukszta#tio powierzchni warstwy
powinno uniemaliwia¢ lokalne gromadzeniegwody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna
powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistegoejspadki porzeczne powinnydy
uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoza pasyp z zastosowaniem
scieku. Takie uksztattowanie gornej powierzchni guspoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworgcym nasyp.

f) Jezeli Projekt nie przewiduje inaczej, ggrwarstwe nasypu, o gruldai co najmniej 0,5
m nalezy wykona z gruntéw niewysadzinowych, o wskaku wodoprzepuszczalba
K10=> 6 x 10> m/s i wskaniku raznoziarnistéci U > 5 (parametr niewymagany zjgli
zostanie oggnicty wymagany wskanik zagszczenia). Jeli Wykonawca nie
dysponuje gruntem o takich weawosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie
gornej warstwy nasypu poprzez stabilizasgmentem, wapnem lub popiotami lotnymi.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oratenenach zalewowych dolne
warstwy nasypu, o gruboi co najmniej 0,5 m powgj najwyzszego poziomu wody,
nalezy wykon& z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotow lotnych, warsped popiotami, grukiei 0,3
do 0,5 m, naley wykona z gruntu lub materiatdw o daj przepuszczalroi. Gornej
powierzchni warstwy popiotu nalg nada spadki poprzeczne 4% % wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniet bbgzzwtocznie wbudowany w
nasyp. liaynier maze dopyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.2.2.Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Nie zezwala s na wbudowanie gruntow przewilgoconych, ktérychnstaniemaliwia
osiggniecie wymaganego wskaika zagszczenia.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionegdko#ek nadmiernego zawilgocenia przed jej
osuszeniem i powtornym zgggczeniem nie wolno ukta@laastpnej warstwy gruntu.

Warstwa nie powinna pozostaivaiezagszczona po uteniu.
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5.2.2.3.Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonanie nasypow w temperetuprzy ktorej nie jest nibwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wahika zagszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywé gruntow spoistych zamarzitych lub gruntéw przemieszanych ze
sniegiem lub lodem. W czasie #ich opadowsniegu wykonywanie nasypow powinnody
przerwane. Przed wznowieniem robot agglesuny¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggzczonego gruntu spoistego zamarzia, to nie zpajej przed
rozmarzn¢ciem zagszcza lub uktada na niej nagfpnych warstw.

5.2.3Zagzszczenie gruntu
5.2.3.1.0g06Ine zasady zmgczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej ragaoiu, powinna b§ zagszczona z
zastosowaniem spyi odpowiadajcego dla danego rodzaju gruntu oraz wysjacych
warunkéw. Kolejia warstwe gruntu mana naktadé po stwierdzeniu uzyskania wymaganych
parametrow ja utozonej warstwy.

5.2.3.2.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz wybér sgre i liczba przej¢ sprztu
zag:szczajcego, powinna hyustalona przez Wykonawdoswiadczalnie przed przygiieniem
do wykonywania nasypow.

5.2.3.3.Wilgotné¢ zag:szczonego gruntu

Wilgotnaos¢ technologiczna gruntu w czasie jego ¢agzania powinna ldydostosowana do
metody zagszczania i rodzaju stosowanego sfuz

5.2.3.4.Wymagania dotygze zagszczenia i nénosci warstw nasypu

Poszczegolne warstwy nasypu powinny spétmigmagania dotycce zagszczeniad (lub lo)
oraz ndénosci Ex. Jeeli wskanik zagsszczenia 4 nie mae by okrelony metodami
bezpdrednimi ze wzgjdu na rodzaj gruntu, naig oznaczy wytgcznie ndnos¢ Ez i wskaznik
odksztatceniaglposzczegoblnych warstw nasypu metotcazen ptytowych wg zajcznika B do
normy PN-S-02205. Dopuszcza siykonywanie badanosnosci za pomog ptyty dynamicznej
zamiennie do badanosnosci za pomog piyty statycznej VSS (po wykonaniu odpowiedniegj
kalibraciji).

Wartas¢ wskanika zagszczeniadw poszczegoélnych warstwach nasypow powinrgaziggdna z
wymaganiami podanymi w PN-S-02205:1998, p. 2.10.
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Wartas¢ wtornego modutu odksztatcenia &@az wskanika odksztatcenia W poszczegolnych
warstwach nasypu powinnadggodna z wymaganiami podanymi w PN-S-02205:199810.

5.2.3.5.PrGbne zggzczanie

Wykonawca powinien wykortaodcinek déwiadczalny dla probnego zéggczenia gruntu. Na
podstawie porownania uzyskanych wynikdwesagzenia z wymaganiami dokonujewsiboru
sprztu i ustala si potrzebn liczbe przegé oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.3. Doktadna¢ wykonania nasypow

Dopuszczalne tolerancje wykonania nasypow powirydygbodne z wymaganiami podanymi w
PN-S-02205, p. 2.6, Tablica 1.

5.4. Odwodnienie pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systeméw odwadi@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Wigmagaj tego warunki terenowe,
wykona: urzadzenia, ktére zapewnodprowadzenie wod gruntowych i opadowych pozaabsz
robét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowzek takiego wykonywania nasypow, aby powierzchrgoamtu nadawa

w catym okresie trwania robot spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktdre spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usurgcia tych gruntow i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekvdodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynsoi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaeych zbiornikdw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaganiabgg”.

6.2. Sprawdzenie jakai wykonania nasypow
6.2.1Rodzaje badai pomiarow

Szczegoblp uwag nalezy zwrocic na:
a) badania przydatr$ai gruntéw do budowy nasypow,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu,
e) odwodnienie nasypu
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6.2.2Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypow

Badania powinny byprzeprowadzone na probkach pobranychzzi&ppartii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochadej z nowegazrrédia, jednak nie rzadziejnraz na
10000 ni robd6t ziemnych na caé robot.

Kazde badanie powinno obejmoiva

— skfad granulometryczny, wg PN-B-04481

— zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481

— wilgotnos$¢ naturala, wg PN-B-04481

— wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestasé objetosciows szkieletu gruntowego, wg
PN-B-04481

— kapilarna¢ biermy, wg PN-B-04493

— wskaznik piaskowy gruntu wg BN-64/8931-01

— wskaznik wodoprzepuszczaldoi wg PN-B-04492 (dla materiatu przeznaczonego do
ostatniej warstwy nasypu)

6.2.3Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegolnych warstw nasypu

Badania polegajna sprawdzeniu:
a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow oaidych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kadej warstwy,
c) grubaici kazdej warstwy,
d) nadania spadkoéw warstwom z gruntow spoistych,
e) przestrzegania ograniazelotyczcych wbudowania gruntéw w okresie deszczow i
mrozow.

6.2.4Badania zagszczenia nasypu oraz pog#onasypu

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgédneskanika zagszczeniad(lub lp) oraz modutu
odksztatcenia £z czstasciami okrglonymi w PN-S-02205:1998, p. 3.2.11.

6.2.5Badania dla ostatniej warstwy nasypu (warstwa ktalvana cementem)
Wszystkie badania powinny &ggodne z wymaganiami opisanymi w WWIiORB D.04.05.01
6.2.6 Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmugontrok:
— prawidiowaici wykonania skarp poprzez skontrolowanie zggddna wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp
— szerokdci korony korpusu poprzez poréwnanie szekoskkorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékg wynikajaca z wymiaréw geometrycznych
korpusu projektowanego
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7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,Wygaaia
ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot eych zaméwieniem obowzuja odpowiednie przepisy

prawa wymienione w ¢&ci informacyjnej Programu funkcjonalnayakowego ,,Przepisy prawa

I normy zwhzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia llaoego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branwe:

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

PN-B-04492 Grunty budowlane. Badanie §giavosci fizycznych. Oznaczanie wsk@ika
wodoprzepuszczalsoi.

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilscinbierne;.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZENIEM PODLO ZA
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1. WSTEP
1.1. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej WWIORB; godne z obowizujacymi odpowiednimi
normami i WWiIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podk powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier
moze dopyci¢c wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki
Z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypna@szyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

4.  TRANSPORT
Nie dotyczy.
5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét podano w WWIORB Dad@-00.00 ,Wymagania ogolne”.

5.2. Warunki przysipienia do robot

Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza dopiero po zak@zeniu i odebraniu robdt zgaanych z wykonaniem elementéw
odwodnienia i instalacji ugdzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpogeziem robdot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podim i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzhwee wytgcznie za
zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé
sic ruch budowlany, niezwkany bezprednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Rodzaj spretu, a w szczegOlriai jego moc nalgy dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego zagszczenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdatym zakresie. Sposob wykonania
musi by zaakceptowany przezAyniera.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia

Przed przysipieniem do profilowania podhe powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdy ktore ma by profilowane naley sprawdzt, czy
istniejgce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdaych
podiaza. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnignd wyzsze
niz projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukhni podiaze, dowied
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla gornej strefy korpusu, w o
koniecznej do uzyskania wymaganychedaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wymaganych wagto wskanika zagszczenia.

Jezeli Projekt nie przewiduje inaczej, beZpadnio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢
do jego dogszczenia przez watowanie. Jakiekolwiek nierosenpowstate przy zagzczaniu
powinny by naprawione przez Wykonawv sposob zaakceptowany przezyiniera.

Zagsszczenie podim  naley kontrolowa& wedlug normalnej proby  Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481 (metoda IllubWskaznik zagszczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ gruntu podiéga przy zagszczeniu nie powinna zQi¢ sie od wilgotngci
optymalnej o wgcej niz (wg PN-S-02205:1998):

— w gruntach niespoistych 2%

— w gruntach mato §redniospoistych +0% do —2%

Koryto drogi powinno spetnéa wymagania dotycge zagszczenia i nénosci. Jezeli
wskaznik zag:szczenia d nie mae by okrelony metodami bezgoednimi ze wzgjdu na
rodzaj gruntu, naley oznaczy nosnos¢ E» i wskanik odksztatceniaol podiaza metod
obcigzen ptytowych.

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegajch
w korycie do gtbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.
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Wartas¢ wskanika zagszczenia d w korycie drogi powinna ldyzgodna z wymaganiami
podanymi w PN-S-02205, p. 2.10.zk wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejsza,
Wykonawca powinien dagci¢ podtaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartgs¢ wskanika zagszczenia nie m@ by oshgnicta przez bezpoednie
zagszczenie podim, to naley podg¢ srodki w celu ulepszenia podia, umaliwiajace
uzyskanie wymaganych wagto wskanika zagszczenia.

Zgodnie z wymaganiami, dla konstrukcji nawierzchpg wyprofilowaniu i zagszczeniu
podiaza naley wykona& badanie modutu odksztatceniaia powierzchni koryta drogi.

Dla kontroli n@nosci E> i wskaznika odksztatceniaplkoryta drogi nalgy stosowéa metod
obcigzen ptytowych wg zajcznika B do normy PN-S-02205 albo inne metody zeptawane
przez lrzyniera.

Wartas¢ wskanika odksztatceniaglw korycie drogi powinna liyzgodna z wymaganiami
podanymi w PN-S-02205, p. 2.10.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagczonego podia.

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przysije natychmiast do ukftadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub inny sposéb zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przysgpieniem do uktadania podbudowy naleodczekda do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamiezlednych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Sprawdzenie jakai wykonania koryta drogi

W czasie robot Wykonawca powinien prowadgystematyczne badania kontrolne w zakresie
| Z czstascig gwarantugcg zachowanie wymaggakosci robot.
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Czestos¢ badan
Minimalna liczba badan Maksymalna
L.p. Wyszczegolnienie bada na dziennej dziatce powierzchnia (nv)
roboczej przypadajaca na jedno
badanie
1. Cechy geometryczne Zgstaicig gwarantujca spetnienie wymagaprzy
odbiorze
2. Zagszczenie, nMos¢ i Polega na skontrolowaniu zgodoowskanika
wilgotnos¢ gruntu zag;szczeniad(lub lp) oraz modutu odksztatcenia E
Z czstasciami okrglonymi w PN-S-02205:1998, p.
3.2.11.
3. Wytrzymaltd¢ nasciskanie Zgodnie z wymaganiami okiaymi w WWIORG
D.04.05.01

Tolerancje dotycze cech geometrycznych koryta drogi (szekdkadwnas¢ podiwzna i
poprzeczna, spadki poprzecznedrze wysokéciowe, uksztattowanie osi w planie) powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w PN-S-002205, Talli

6.3. Zasady pospowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwicksze odchylenia cech geometrycznych od
wymaganych, powinny ldynaprawione przez spulchnienie dekgikasci co najmniej 10 cm,
wyrownanie i powtorne zggzczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w WWiIORB D-MJOMO ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etych zamowieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w @i informacyjnej Programu funkcjonalnayikowego

.Przepisy prawa i normy zwtane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje braowe:

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eeziaty, nazwy i oki&enia.
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PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanmawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagaadania.
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.03.01

OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
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1. WSTEP
1.1. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w WWIORBzyodne z obowzujacymi odpowiednimi
normami i WWIORB D-M.00.00.00 ‘Wymagania ogélne’.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygee materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
WWIiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatem stosowanym przy wykonaniu skropienia wgdzasad niniejszych WWiIORB

powinny by :

a) kationowe emulsje niemodyfikowane wg zeszytu IBDiivl 60 ,Drogowe kationowe
emulsje asfaltowe EmA-99” lub odpowiedniki tych dsjuzgodnie z norra PN-EN
13808.

Na materiaty zgodne z zeszytem IBDIM nr 60 powiaongta wydane aprobaty techniczne.

2.3.Wymagania dla materiatow

Emulsja asfaltowa powinna bygodna z wymaganiami dla kationowej emulsji astad;

podanych w EmA-99 lub z wymaganiami odtcaymi w krajowym zagczniku do normy PN-

EN 13808.

2.4.Pojczenia mgdzywarstwowe

Zalecane iléci pozostatego lepiszcza do skropienia powinny bgodne z wymaganiami
podanymi w WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Tabbd.

Dokitadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zaleosci od rodzaju warstwy, jej
faktury i stanu powierzchni oraz zaakceptowane peyniera.

2.5.Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech emulsji i obagnia jej jakdci.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET

Do skrapiania warstw nawierzchni najaizywac skrapiarl lepiszcza.
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Szczotki mechaniczne.
4. TRANSPORT

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiene, nie lgda korodowaty pod wptywem emuls;ji i nie
beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny, pojemniki i zii&i przeznaczone do transportu
lub sktadowania emulsji powinny byzyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w WWIORB DOVD0.00 ,Wymagania ogolne”
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Podiaze pod warstw asfaltows powinno by przygotowane zgodnie z opisem podanym w
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, p. 8.2.

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysiuniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach
trudno dostpnych naley uzywaé szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych, bezfednio przed skropieniem warstwa powinna lmczyszczona z
kurzu przy wyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Polczenia mgdzywarstwowe powinny kywykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, punkt 8.3.

Warstwa nawierzchni powinna bgkrapiana emulgjprzy wyciu skrapiarek, a w miejscach
trudno dosipnych kcznie (za pomag weza z dysz rozpryskow). Temperatury emulsiji
powinny migci¢ sie w przedziatach podanych w aprobacie techniczniejdawinny by
zgodne z zaleceniami podanymi przez Producenta.

Skropiona warstwa powinna dyozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czasheuzy

dla umaliwienia penetracji emulsji w warstwi odparowania z niej wody. W zaleoici od

rodzaju uytej emulsji czas ten wynosi od 1 do 24 godzin.

Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Myawca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaiylko

niezledny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot
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Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w WWIORB D-M 00.00.00 ,Wymagania
0golne”

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadprobne skropienie
warstwy w celu okrédenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkemia wymaganej
ilosci emulsji w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do glieaia.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania emuls;ji

Ocena emulsji powinna byparta na atestach producenta.

6.3.2.Sprawdzenie jednorodiwo skropienia i zaycia emulsji (pozostatego asfaltu)

Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozkiadanej emulsji wedtug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaiefci rozkladanego lepiszcza i
kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w WWIORB D-MB00 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etyich zamdéwieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w ¢zxi informacyjnej Programu funkcjonalnaiytkowego
.Przepisy prawa i normy zwtane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje braowe:

~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $db rozkiadanego lepiszcza i kruszywa’.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP£b3#/92 z dnia 03.02.1992.

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008, Nawierzchnie lasfiee na drogach publicznych.
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Zeszyt IBDIM Nr 60 ,Warunki techniczne; drogowe keatowe emulsje asfaltowe EmA-99”.
PN-EN 13808 Zasady klasyfikacji kationowych emiusjfaltowych

Zarzadzenie nr D/0131/18Z/14 Dyrektora Zadn Drég Wojewoddzkich w Katowicach z dnia
23 lipca 2014 w sprawie ustalania standardéw teamyich na drogach wojewodzkich.
~Wytyczne Techniczne Zwrzania m¢dzywarstwowe oraz pgtzenia i grubgci pakietow
warstw” wersja lipiec 2014.
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.04.02

NAWIERZCHNIA | PODBUDOWA Z MIESZANEK
NIEZWI AZANYCH STABILIZOWANYCH
MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1. Okrélenia podstawowe

1.1.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologicziggag@cy na odpowiednim
zagszczeniu kruszywa o wdaiwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotm
optymalne;j.

1.1.2. Mieszanka niezwizana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o dksaym sktadzie
ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest stosowany ddkaryania ulepszonego poden
gruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchni drég
Mieszanka niezwjzana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z
recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okli@nych proporcjach

1.1.3. Podbudowa — dolna e& konstrukcji nawierzchni drog steca do przenoszenia
obcigzen z ruchu na podiee. Podbudowa nie st sktad& z podbudowy zasadniczej i
pomocniczej.

1.1.4. Podbudowa pomocnicza — warstwa, zapewon&przenoszenie ola¢en z warstwy
zasadniczej na warstwodtaza. Podbudowa pomocnicza peose sktad& z kilku
warstw o rgnych wiaciwosciach.

1.1.5. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewreaprzenoszenie obeen z warstw
wyzej lezacych na warste podbudowy pomocniczej lub podie

1.1.6. Nawierzchnia z kruszywa niezagzianego — nawierzchnia drogowa, ktérej wierzchnia
warstwa, poddawana bezpedniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych wykonana jest z mieszanki kruszipmwmiagzanych o uziarnieniu
ciagtym.

1.1.7. Podtae ulepszone — warstwa lub zespot warstigdgch pod konstrukegj
nawierzchni drogowej w przypadku, gdy pagdaggruntowe (grunt rodzimy lub
nasypowy) nie spetnia warunkusmasci i/lub mrozoodporngci.

1.1.8. Destrukt asfaltowy — materiat drogowy pochgoizz frezowania istniegych warstw
Zz mieszanek mineralno-asfaltowych (mma), lub pragkenia kawatkow warstw
nawierzchni asfaltowych oraz niewbudowanych pantiia, ktory zostat
ujednorodniony pod wzgtlem skfadu, oraz co najmniej przesiany, w celu ucknia
duzych kawatkbw mma (nadziarno niegksze od 1,4 D mieszanki niezzanej).

Pozostate okétenia podane w niniejszej WWIORB ggodne z przywotanymi normami
i WWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygeze materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
WWiORB D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Wymagania wobec kruszywa opartg sa klasyfikacji zgodnej z nommPN-EN 13242.
Mozna stosowanastpujace rodzaje kruszyw:
a) kruszywo naturalne lub sztuczne, lub,
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b) kruszywo z recyklingu, lub,
c) pofaczenie a) i b). ST powinna okta¢ proporcje kruszyw z doktadécia +5%
m/m.

Do wykonania warstwy z mieszanki niezuanej naley stosowa kruszywa zgodnie z
normg PN-EN 13242, spelnigfe wymagania podane w tablicy 1 ,WT 4 Mieszanki
niezwigzane dla drog krajowych”.

Do zraszania kruszywa nale stosowa wode nie zawierajcg sktadnikow wptywajcych
szkodliwie na mieszagkkruszywa, ale umdiwiajaca witasciwe zagszczenie mieszanki
niezwigzanej.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie mieszanki

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczngiarnienia na gsiednich sitach.
Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie s przekracza 2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.
Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wedtug WT-4 2010 r. powinnazk® micdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamy na rysunkach w w/w
Wymaganiach Technicznych.

2.3.2.Widciwosci mieszanki
Mieszanka powinny spetriavymagania okrdone w tablicy 6 wedlug WT-4 2010 r.
3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsg/ch w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotob
optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W
miejscach trudno doginych powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrnemagami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w WWIORB DOVDO0.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw z mieszanki niezvwgzanej stabilizowanej mechanicznie stanowi gérna
warstwa rob6t ziemnych w przekroju nasypowym lubryl@ konstrukcji nawierzchni w
przekroju wykopowym.

5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o $cisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki lub uzyskiwa
z przekruszenia w kamieniotomie. Ze wadjl na konieczrnig zapewnienia jednorodia nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacknd razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu iyefyaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby
jej ostateczna grubBé po zagszczeniu byla rowna grubo projektowanej. Gruhig
pojedynczo ukladanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa
mieszanki niezwjzanej powinna by roztazona w sposOb zapewnday o0shgniccie
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Mieszanka podczas zagczania
powinna by wilgotna, co umaliwi optymalng prag walcéw w celu uzyskania wymaganej
NoSNOSCI | zagzszczenia.

5.5. Odcinek prébny

Przed rozpoczxiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spet budowlany do mieszania, rozktadania | ¢gzania
kruszywa jest wisciwy
— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania
wymagane] grubici warstwy po zagszczeniu
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania
wymaganego wskaika zagszczenia

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienzyd takich materiatow oraz spyu do
mieszania, rozktadania i zggyczania, jakie dula stosowane do wykonywania okienej
warstwy.
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5.6. Utrzymanie warstwy

Warstwa mieszanki niezgzanej po wykonaniu, a przed ewentualnymzetoem nasfpnej
warstwy, powinna by utrzymywana w dobrym stanie. zé# Wykonawca bdzie
wykorzystywat, za zgagd Inzyniera, gotow warstwe do ruchu budowlanego, to jest
obowizany naprawid wszelkie uszkodzenia warstwy, spowodowane przazriieh przed
oddaniem warstwy dozytkowania wl&ciwego. Koszt napraw wyniktych z niewtawego

utrzymania warstwy obgta Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w WWIORB D-M 00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.
6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przysipieniem do

robét Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw

przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materialtdbw. Badania te powinny obejmowazystkie wiaciwosci okreslone w

punkcie 2.3 niniejszych WWIORB.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstas¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestaé¢ oraz zakres badgpodano w Tablicy 1.

Tablica 1. Cgstdé¢ oraz zakres bada przy wykonywaniu warstwy z mieszanek

niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie

Czestai¢ bada

Minimalna | Maksymalna . .
liczba bada diugasé Powierzchnia

L.p. Wyszczegollnienie bada na dziennej odcinka przypadaqca}
dziatce przypadajca | Na 1 badanie

roboczej | na 1 badanie| (PPO, MOP)

(jezdnia)
Uziarnienie mieszanki 1 500 mb 3000 m
2 | Wska&nik odksztatcenia, moduty
odksztatcenia (Nmosc) 2 250 mb 3 000 M
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przy kazdej zmianie kruszywa i nie rzadziegn
1 badanie petne na 6 miesy wykonywania
warstwy z jednego rodzaju kruszywaddta)

3 | Badanie wigciwosci kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno m@¢ sie pomidzy krzywymi granicznymi podanymi w
normie PN-EN 13242:2004.

6.3.3.Zagszczenie i nénos¢ warstwy

Kontrole zag:szczenia i nénosci warstwy naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Wynik modutu naley obliczy¢ w zakresie oberen jednostkowych 0,25-0,35 MPa,
doprowadzajc obcihzenie kaxcowe do 0,45 MPa. W obliczeniach modutu hgleastosowa
mnaznik 3/4, zgodnie z norgnPN-S-02205.

Zaggszczenie warstwy powinno spefléiymagania podane w PN-S-06102, punkt 2.4.3.
Wartcsci B> i E1 powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w PN-S-06102, Talitic
Dla drog o kategorii ruchu KR1 — KR4 naje przyja¢ moduty odksztatcenia jak dla
wskaznika ngnosci CBR> 80%, dla KR5 — KR6 jak dla wskaika CBR> 120%.

6.3.4.Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévabcerr wszystkich wiaciwosci okrelonych w
punkcie 2.3.2.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych warstwy

6.4.1.Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestas¢ oraz zakres pomiaréw dotygach cech geometrycznych warstwy podano w
Tablicy 2.

Tablica 2. Cestas¢ oraz zakres pomiarow wykonanej warstwy z mieszanki
niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie

L.p. Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstas¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiuzna c0 50 m {24

3 Réwnd¢ poprzeczna co25m

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej kregiziach

6 Uksztattowanie osi w planie* €0 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach

7 Grubgé¢ warstwy w2 pqutach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej ni raz na 3000 M

8 Zag:szczenie, néNos¢ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leez ni
rzadziej nk raz na 3000 i
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Dopuszczalne tolerancje od widlgigorojektowanych cech geometrycznych warstwy

Dopuszczalne tolerancje cech geometrycznych wykenaarstwy z mieszanki niezgaanej
stabilizowanej mechanicznie zostaty przedstawionieanicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne tolerancje od wigtkgrojektowanych cech geometrycznych

warstwy
L.p. Wielkas¢ mierzona Jednostka Tolerancja

1 | Szeroké&¢ warstwy cm +10/5
2 | Nierowngci podtuzne lub porzeczne

mierzone fat 4 m zgodnie z

rozporzdzeniem z dn. 17 lutego 2015]r. mm 15
3 | Spadki poprzeczne % +1,0
4 | Rzdne wysokéciowe cm +2/-5
5 | Uksztattowanie osi w planie cm + 10
6 | Gruba¢ warstwy % + 10 — podbudowa

+ 10 — nawierzchnia

6.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami warstwy

6.5.1.Niewtdciwe cechy geometryczne warstwy

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwicksze odchylenia cech geometrycznych od
wymaganych, powinny ldynaprawione przez spulchnienie dehgkasci co najmniej 10 cm,
wyrownane i powtérnie zggzczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w WWIORB D-MJ0QO0 ,Wymagania ogoélne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etyich zamowieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w punkcie @ informacyjnej Programu funkcjonalno-

uzytkowego ,Przepisy prawa i normy zyziane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia
budowlanego”.
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Normy, wytyczne i instrukcje braowe:

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-9

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1367-1

PN-EN 1744-1

PN-EN 1744-1

PN-EN 1097-2

PN-EN 13242

PN-EN 13285

PN-EN 13286-2

PN-EN 1008-1

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczsktsdu ziarnowego

Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Oznaczanie ksztalttu ziaren za
pomoa wskanika ptaskeéci

Badania geometrycznych witawosci kruszyw.Oznaczanie ksztattu ziaren
Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku garzeszenia lub

tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych $elavosci kruszyw. Ocena zawakm drobnych
czastek. Badania bkitem metylenowym

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezatigotnaci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezambzoodporni metod
bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci siarki metod
bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamralngci w bebnie Los
Angeles

Kruszywa do niezgzianych i zwgzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiv@gowym
Mieszanki niezggane. Wymagania

Metody okétania gstasci | zawartdci wody. Zagszczanie meted
Proctora.

Woda zarobowa do betonu. Specyfikagfaerania probek

10.2. Inne dokumenty

WT-4 2010 Mieszanki niezwkane dla drog krajowych. Wymagania techniczne.
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Rozporadzenie ministra infrastruktury i rozwoju z dn. lftdgo 2015 roku zmienigge

rozporzdzenie w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinodpowiada drogi
publiczne i ich usytuowanie.
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ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.03.05/b

WARSTWA SCIERALNA
Z BETONU ASFALTOWEGO AC
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1.

WSTEP

1.1. Okrdlenia podstawowe

1.1.1.

1.1.2.

1.1.3.

Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywwypetniacza mineralnego o
okreslonym skiadzie i uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - miesza mineralna z odpowiedniloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrglony sposob, spetnigga
okreslone wymagania.

Beton asfaltowy (AC) - mieszanka mineralstakiowa ut@gona i zagszczona.

1.1.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyRtéa poprawia adhegpsfaltu

1.1.5.

1.1.6.

1.1.7.

1.1.8.

1.1.9.

do materiatdw mineralnych oraz awsza odporn& btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie wegdmaze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

Podlee pod warstw asfaltowg - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniolotnymi rozpuszczalnikami.

Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogomypostaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

Préba technologiczna — wytwarzanie mieszankneralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.

Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzckmidiugagci co najmniej 50 m)
wykonany w warunkach zlonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy
sprztu i uzyskiwanych parametrow technicznych robat.

1.1.10. Kategoria ruchu (KR) — obgenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach

obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.1.11. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z

2.

definicjami podanymi w WWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarogolne”

MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padarWwWWiORB
D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne".
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Poszczegolne rodzaje materiatbw powinny pochodz zrédet zatwierdzonych przez
Inzyniera. W przypadku zmiany pochodzenia materialezyapo wykonaniu odpowiednich
bada, opracowa skorygowany sktad mieszanki AC.

2.1. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdw stosowanych do mieszanki AC podatablicy 1.

Tablica 1. Rodzaje materiatdw do mieszanki AC

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wg
KR1 - KR4
1 | Kruszywa WT-1 2014
3 | Wypelniacz WT-1 Kruszywa 2014
4 | Lepiszcze WT-2 2014
5 |Srodek adhezyjny wg Aprobaty Technicznej lub zgodn&apisami
p. 4.1 PN-EN 13108-1

Zaleca s stosowa mieszanki grysow o zemicowanej odporrgei na polerowanie.

2.2. Wymagania wobec innych materiatow

2.2.1Kruszywa do wykaczenia powierzchni warstwy AC

Do uszorstnienia warstwy z mieszanki ACzady¢ uzyte kruszywo spetniage wymagania
WT-1 2014. Wykaczenie powierzchni warstwégieralnej powinno bywykonane zgodnie z
wymaganiami WT-2 2016.

2.2.2TaSma bitumiczna

Do uszczelniania pg¢zer dziatek roboczych natg stosowa tasme bitumiczry posiadajca
Aprobat Techniczag.

2.2.3Lepiszcze do skropienia podi

Lepiszcze do skropienia pod# powinno spetlnia wymagania podane w WWIORB
D.04.03.01.

2.3. Dostawy materiatow

Za dostawy materiatdbw odpowiedzialny jest Wykonawwd6t zgodnie z ustaleniami
okreslonymi w D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Do obowizku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw materialtéw do wytwara
mieszanki AC, aby zapewhnieprzerwan prag otaczarki w trakcie wykonywania dziennej
dziatki roboczej.
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Jaka¢ kazdej dostawy kruszywa i wypetniacza must pptwierdzona deklaragjproducenta
(oznakowanie CE).

2.4. Skiadowanie materiatéw
2.4.1 Sktadowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajamirakcjami kruszywa.

2.4.2 Sktadowanie wypetniacza

Wypetniacz nalgy skladowé w silosach wyposanych w uradzenia do aeraciji.

2.4.3 Sktadowanie asfaltu

Asfalt nalery przechowywaé zgodnie z zasadami podanymi w WT-2 2014,

2.4.4 Sktadowanigrodka adhezyjnego

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamyopakowaniach
producenta w warunkach podanych w Aprobacie Teehejclub zgodnie z zaleceniami
producenta.

3. SPRZET

3.1. Wytwornia mieszanek mineralno-asfaltowych

Produkcja mieszanki AC powinna odbyiveic na WMA o cyklicznym systemie produkciji
mieszanki. WMA powinna prowadzsystem ZKP (Zaktadowa Kontrola Produkcji) zgodnie
wymaganiami PN-EN 13108-21, certyfikowany przemjestle notyfikowary.

Dozowanie wszystkich sktadnikow (w tyrodek adhezyjny) powinno odbywaie wagowo.

3.2. Ukladarka mieszanek mineralno-asfaltowych

Uktadarka z meliwoscig ukladania na peinszerokéé jezdni lub 2 uktadarki pozwakge na
rownolegh prag w systemie ,gagce do gogcego”.
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3.3. Walce do zagszczania

Wykonawca powinien dysponowasprztem pozwalacym na uzyskanie wymaganego
wskaznika zagszczenia warstwy z mieszanki AC.

3.4. Rozsypywarka kruszywa

Wykonawca powinien dysponowarozsypywark kruszywa Ilub posiada walec z
zamontowag rozsypywark.

3.5. Skrapiarki

Wykonawca powinien dysponowaskrapiarly pozwalagca na réwnomierne i zgodne z
wymaganiami skropienie pocta.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowapojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
plandeki.

5.  WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w D-M 00.00d@/magania ogolne”.
5.1. Projektowanie mieszanki AC

W terminie 3 tygodni przed rozpagiem robot Wykonawca przedstawizimierowi do
zatwierdzenia projekt mieszanki AC (Badanie Typuyazo wszystkie dokumenty
potwierdzagce jakd¢ materiatdw sktadowych mieszanki AC i reprezentaigwprobki
materiatow.

Mieszanka AC 5 S, AC 8 S lub AC 11 S (w zaleci od grubdci warstwy) powinna
spetnid wymagania podane w WT-2 2014.

Przy ustalaniu skiadu dla mieszanek AC 5 S, AC &uls AC 11 S nalgy stosowa
projektowanie empiryczne lub funkcjonalne.

Sktad mieszanki AC dalzie ustalony na podstawie badarobek sporgdzonych wg metody
Marshalla, zagszczanych 2x50 lub 2x75 udefizabijaka (w zalenosci od kategorii ruchu,
WT-2 2014) w temperaturze 145+ 5°C (dla asfaltow modyfikowanych) lub 135+ 5°C
(dla asfaltow zwyktych).
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5.2. Wytwarzanie mieszanki AC

Produkcja mieszanki AC powinna odbyiveic na WMA o cyklicznym systemie produkciji
mieszanki, zgodnie z wymaganiami opisanymi w p. 3.1

Dozowanie wszystkich sktadnikow (w tyrodek adhezyjny) powinno odbywaie wagowo.

Temperatury technologiczne wytwarzania mieszankip®@inny by zgodne z wymaganiami
podanymi WT-2 2014.

Najwyzsze i najnisze temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej pawiby zgodne z
wymaganiami WT-2 2014.

Mieszank AC zaleca s wbudowywa bezpdrednio po wyprodukowaniu bez
magazynowania na zapas. Przechowywanie wyprodukgjwaieszanki AC w silosie nie
mie¢ miejsce tylko w sytuacjach awaryjnych.

5.3. Przygotowanie podia

Podlaze pod warstw $cieralrg z mieszanki AC powinno spetdiavymagania WT-2 2016.

Warstwe podiaza pod warstw scieralmg z mieszanki AC nalgy skropt emulsy asfaltovg
zgodnie z D.04.03.01.

Brzegi kraweznikbw i innych uradzen przylegagcych do nawierzchni powinny by
posmarowane gecym asfaltem lub asfaltem modyfikowanym (w zalesci od rodzaju
asfaltu uytego w mieszance AC) lub oklejondrtaa bitumicza.

5.4. Warunki atmosferyczne

Warstwa nawierzchni z mieszanki AC powinna loktadana zgodnie z wymaganiami WT-2
2016.

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki AC nadanie Irzyniera jest
zobowgzany do przeprowadzenia proby technologicznej.

Nie dopuszcza ei oceniania doktadrgi pracy otaczarki oraz prawidiowm skiadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchegolzarp uwagi na segregadjruszywa.

Na podstawie uzyskanych wynikow zimier podejmuje decygj o wykonaniu odcinka
prébnego.

Tolerancje zawartmi sktadnikow mieszanki AC wzgllem skiadu zaprojektowanego
powinny by zgodne z wymaganiami WT-2 2016.
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5.6. Odcinek prébny
Nazgdanie Irzyniera, Wykonawca powinien wyko@adcinek probny.
5.7. Transport mieszanki, wbudowanie i zagczanie warstwy z mieszanki AC

Transport mieszanki AC powinien odbyévaiec zgodnie z wymaganiami podanymi WT-2
2016.

Wbudowywanie mieszanki AC powinno odbyivsic zgodnie z wymaganiami podanymi w
WT-2 2016.

Polczenia technologiczne powinnydwykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w WT-
2 2016.

Ukftadanie mieszanki AC nmie odbywa sic tylko przy wyciu mechanicznej ukladarki z
wiaczory wibracp i cal szerokécig. Dopuszcza gi ukladanie warstwy pasami 0 mniejszej
szerokdci niz szeroké¢ jezdni, lecz przy iyciu 2 uktadarek przy niewielkich odlegtmach
pomiedzy nimi (metoda ,,gayco na gogco”).

Ukladanie mieszanki musi odbyweasic w sposob cagly, bez przestoju, z jednostgjn
predkoscig. Ukladarka powinna ldystale zasilana w mieszankak, a&eby w zasobniku
zawsze znajdowatagsjaka jej ilos¢, a kosz, transporter i stot byly zawszeaggeri nie stygly.
Mieszanka AC powinna lByzag:szczana walcami stalowymi gtadkimi z wibracjwalcami
ogumionymi. Zagszczanie nie powinno powodotvawyciskania si zaprawy na
powierzchng.

Za zgod Inzyniera, nawierzchgimazna odda do ruchu zaraz po jej wykonaniu.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne”

Badania mieszanki mineralno-asfaltowej aglevykonywa zgodnie z normami podanymi w
WT-2 2016.

6.1. Badania i pomiary przed przygieniem do robot
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przedstaimizynierowi do akceptaciji
zrodta poboru kruszyw oraz wszystkich dodatkowychteamatow, dofczapc wszystkie

dokumenty potwierdzage jaka¢ materiatdow sktadowych.

6.2. Badania w czasie robot
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Do oceny jakéci mieszanki AC powinny shy¢ wyniki bada wykonywanych w ramach
ZKP. Czstci¢ i rodzaj tych badajest okrélona w systemie ZKP.

6.2.1Pomiar grubéci warstwy

Grubdadci wykonanej warstwy nahy okresla¢ na wycetych probkach (nie wycirgaprébek na
obiektach mostowych wiertnjanechaniczy) z czstdicig 2 probki na 1 km. Tolerancja dla
grubasci warstwy mae wynosé +10% grubdci projektowane;.

6.2.2 Wskaznik zag:szczenia warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy natg sprawdza na probkach wyetych z zagszczonej
warstwy z cgstaicig podam w p. 6.2.1. Wskanik zag:szczenia nie me by nizszy niz 97%
lub 98% zgodnie z WT-2 2016. Przy ocenie statystgganaona przypé sredng gestase
objetosciows z caldci produkcji.

Dopuszcza gibadania zagszczenia warstwy metodami izotopowymi (zamienni€idoa
probek). Wykonawca wytnie probki naihe zyczenie lyniera w miejscach gepliwych
przez niego wskazanych.

6.2.3Wolna przestrzew zagszczonej warstwie

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie rgleprzyjmowa& gestas¢ mieszanki
mineralno-asfaltowej oznaczonej w dniu wykonywatiantrolowanej dziatki robocze;.
ZawartGg¢ wolnej przestrzeni powinna bygodna z wymaganiami WT-2 2016.

6.3. Badania cech geometrycznych warstwy z mieszanki AC

6.3.1.Cz¢staé¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestai¢ oraz zakres bada pomiaroéw podano w tablicy 2

Tablica 2. Cestas¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy

Lp. Badania cecha Minimalna ¢zas¢ bada i pomiarow

1. | Szeroké&t warstwy 10 razy na 1 km

2. | Rbwna¢ podiuzna Dla kadego odcinka/pasa ruchu pomiagtat
klinem co 50m

3. | Réwnd¢ poprzeczna Nie rzadziejmnco 25 m

4. | Spadki poprzeczne*) Nie rzadziefmwo 25 m

5. | Rzdne wysokéciowe (& podiuzna i Zgodnie z opisem w punkcie 6.3.6

krawedzie)

6. | Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m

7. | Zlgcza podiune i poprzeczne kde zhcze (ocena wizualna)

8. | Wyghd warstwy ocena wizualna
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*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona
w punktach gtownych tukéw poziomych.

6.3.2.5zerokd¢ warstwy

Szerok&¢ wykonanej warstwy powinna bygodna z szerokoig projektowan z tolerancj +
5 cm. Wymaga sj aby co najmniej 95% wykonanych pomiardw nie praekato
dopuszczalnego odchylenia.

6.3.3Réwna¢ podiwzna i poprzeczna warstwy

Do oceny rownéci podtuznej i poprzecznej warstwy nawierzchni ngistosowé metod z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metosdynwmowanej wzyciu taty i klina,
mierzac wysoka¢ przewitu w potowie dtugéci taty. Pomiar wykonuje gi wg wskaza
tablicy nr 2.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Sprawdzenie polega na przyémiu taty i pomiar przavitu klinem lub pomiar profilografem
laserowym. Spadki poprzeczne warstwy nawierzchniodeinkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z spadkami poprzecznymi z tolerarej1%. Wymaga s, aby co
najmniej 95% wykonanych pomiarow nie przekraczadegziatu dopuszczalnych odchyle

6.3.5.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna lbyusytuowana zgodnie z g@gprojektowan z tolerangi = 5
cm. Wymaga s, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie praekato przedziatu
dopuszczalnych odchyle

6.3.6 Rzedne wysokéciowe nawierzchni

Rzedne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny by mierzone w przekrojach co 25m na
krawedziach ukfadanego pasa nawierzchni. Przed paigstiem do robdt Wykonawca
przedstawi schemat punktéw pomiarowych do akcept&pznice pomédzy rzdnymi
wysokaciowymi warstwy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza 2 cm.
Wymaga s§, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie praekato przedziatu
dopuszczalnych odchyle

6.3.7 Ztacza podiune i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, prostopadle do osi drafjscza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny byprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zlcza powinny b§ catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.3.8 Wyglad warstwy
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Wyglad warstwy z mieszanki AC powinien bjyednorodny, bez miejsc ,przeasfaltowanych”,
porowatych, tuszegcych se¢ i spckanych. Luny grys zastosowany do uszorstniania musi by
usungty.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w D-M.00.00.00 ,Wymagargaloe”.
Przedmiotem odbioru ostatecznegozmby¢ tylko catkowicie zakaczony obiekt.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Nie dotyczy
10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etych zamowieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w @xi informacyjnej Programu funkcjonalnaatkowego
.Przepisy prawa i normy zwzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje branowe:

WT-1 2014 Kruszywa - Wymagania Techniczne

WT-2 2014 — ces¢ | Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wymagania Techrizne

WT-2 2016 — ces¢ Il Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych - Wymaania
Techniczne

Rozporadzenie ministra infrastruktury i rozwoju z dn. 1lftdgo 2015 roku zmienigge
rozporzdzenie w sprawie warunkow technicznych, jakim powinodpowiadéa drogi
publiczne i ich usytuowanie

PN-EN 196-2 Metody badania cementu — Analiza chena cementu

PN-EN 196-6 Metody badania cementu — Oznaczaopne zmielenia

PN-EN 459-2 Wapno budowlane —¢g8& 2: Metody bada

PN-EN 932-3 Badania podstawowych $diavosci kruszyw — Procedura i

terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

PN-EN 932-5 Badania podstawowych gdiavosci kruszyw — Czs¢ 5: Wyposaenie
podstawowe i wzorcowanie
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PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-6

PN-EN 933-9

PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-3

PN-EN 1097-4

PN-EN 1097-5

PN-EN 1097-6

PN-EN 1097-7

PN-EN 1097-8

PN-EN 1367-1

Badania geometrycznych sgltwosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

Badania geometrycznych sgtevosci kruszyw — Oznaczanie ksztaitu
ziaren za pomegcwskanika ptaskdci

Badania geometrycznych $gtavosci kruszyw — Cgs¢ 4. Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztattu

Badania geometrycznych dmhwosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawarkai ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych $etavosci kruszyw — Cgs¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych $gtavosci kruszyw — Ocena zawatm
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym

Badania geometrycznych detevosci kruszyw — Cgs¢ 10: Ocena
zawartdci drobnych czstek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie
W strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Metody
oznaczania odpordoi na rozdrabianie

Badania mechanicznych i fizycznych s$emmosci kruszyw —
Oznaczanie gptasci nasypowej i jamiskei

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszagonego wypetniacza

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziaren i nagikliwosci

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 7:
Oznaczanie gptasci wypetniacza. Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznychsenaosci kruszyw — Cgs¢ 8:
Oznaczanie polerowalda kamienia

Badania wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — €& 1: Oznaczanie mrozoodpoKod
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PN-EN 1367-3

PN-EN 1367-5

PN-EN 1744-1

PN-EN 1744-4

PN-EN 12272-1

PN-EN 12591

PN-EN 12597

PN-EN 12697-1

PN-EN 12697-2

PN-EN 12697-3

PN-EN 12697-4

PN-EN 12697-5

PN-EN 12697-6

PN-EN 12697-8

Badania wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — € 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metagdgotowania

Badanie wdeiwosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — & 5: Oznaczanie odporia na szok
termiczny

Badania chemicznych ydiavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych ydiavosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie
podatnéci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych n
dziatanie wody

Powierzchniowe utrwalanie — Metodygldd — Cz$¢ 1: Dozowanie i
poprzeczny rozktad lepiszcza i kruszywa

Asfalty i produkty asfaltowe — Wymaggadla asfaltow drogowych
Asfalty i produkty asfaltowe — Teroimgia

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 1: Zawartd¢ lepiszcza rozpuszczalnego

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gagro — Czs¢ 2: Oznaczanie skladu ziarnowego

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 3: Odzyskiwanie asfaltu: Wyparka
obrotowa

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 4: Odzyskiwanie asfaltu — Kolumna do
destylacji frakcyjnej

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggro — Czs¢ 5: Oznaczanieggtaici

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 6: Oznaczanie ¢gtasci objetosciowej
metod, hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 8: Oznaczanie zawadid wolnej
przestrzeni
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PN-EN 12697-10

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12

PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-14

PN-EN 12697-17

PN-EN 12697-18

PN-EN 12697-19

PN-EN 12697-20

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-23

PN-EN 12697-24

PN-EN 12697-26

PN-EN 12697-27

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggro — Czs¢ 10: Zagszczalnéé

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Mattada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gagro — Czs¢ 11: Okrélenie powjzania pongdzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe — d&dgt badania mieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Cz$¢ 12: Okrdlanie wraliwosci
na woa

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gagro — Czs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 14: Zawarté¢ wody

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 17: Ubytek ziaren

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggro — Czs¢ 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 19: Przepuszczaldé probek

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 20: Penetracja probek szennych lub
Marshalla

Mieszanki mineralno-asfaltowe — d&dgt badania mieszanek
mineralno-asfaltowych na garo — Czs¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe — d&dgt badania mieszanek
mineralno-asfaltowych na ggro — Czs$¢ 23: Okrdlanie pdrednie]
wytrzymataci na rozcaganie probek asfaltowych

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garco — Czs¢ 24: Odpornéé na zngczenie

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggro — Czs¢ 26: Sztywneéc

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 27: Pobieranie probek
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mB®5/b

PN-EN 12697-28

PN-EN 12697-29

PN-EN 12697-30

PN-EN 12697-33

PN-EN 12697-34

PN-EN 12697-35

PN-EN 12697-36

PN-EN 12697-38

PN-EN 12697-39

PN-EN 12697-40

PN-EN 12697-41

PN-EN 12697-42

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggrco — Cz$¢ 28: Przygotowanie probek do
oznaczania zawaroi lepiszcza, zawarfoi wody i uziarnienia

Mieszanki mineralno-asfaltowe - ddet badania mieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Cz$¢ 29: Pomiar probki z
zag:szczonej mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco - Czs¢ 30: Przygotowanie prébek
zag:szczonych przez ubijanie

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco - Czs¢ 33: Przygotowanie prébek
zag:szczanych walcem

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 34: Badanie Marshalla

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggro — Czs¢ 35: Mieszanie laboratoryjne

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 36: Oznaczanie gruboi nawierzchni
asfaltowych

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 38: Podstawowe wypoganie i
kalibracja

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs¢ 39: Oznaczanie zawakm lepiszcza
rozpuszczalnego metg@palania

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gagro — Czs¢ 40: Wodoprzepuszczalfo“in-situ™

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na ggco - Cz$¢ 41. Odporné na plyny
przeciwgotoledziowe

Mieszanki mineralno-asfaltowe — ddgtbada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Czs$¢ 42: Zawarté¢ zanieczyszcze w
destrukcie asfaltowym

101



WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH mB8®5/b

PN-EN 13043

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-20

PN-EN 13108-21

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13808

PN-EN 14023

PN-EN 14188-1

PN-EN 14188-2

PN-ISO 565

Kruszywa do mieszanek bitumicznychowigrzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienzach
przeznaczonych do ruchu

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wgarda — Czs¢ 1: Beton
asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Vegamia — C&¢ 20: Badanie
typu

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Vegamia — Cg¢ 21: Zaktadowa
Kontrola Produkcji

Badania kruszyw wypeha@jch stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cgi¢ 1. Badanie metagdpiercienia delta i kuli

Badania kruszyw wypeha@jch stosowanych do mieszanek
bitumicznych — Cgs¢ 2: Liczba bitumiczna

Zasady klasyfikacji kationowych emiudsjfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Zasapecyfikacji dla asfaltow
modyfikowanych polimerami

Wypetniaczegrizy i zalewy — Cgs¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo
Wypetniacze szczelin i zalewy €42: Specyfikacja zalew na zimno

Sita kontrolne — Tkanina z drutu, béaglerforowana i blacha cienka
perforowana elektrochemicznie — Wymiary nominaloeek
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WARUNKI WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

D.08.01.01

OPORNIKI | KRAW EZNIKI BETONOWE
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WSTEP
1.1. Okrdlenia podstawowe

1.1.1. Opornik/krawznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczooyoddzielenia
powierzchni znajdacych s¢ na tym samym poziomie lub nazrych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicyzyetstej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pcdeniu z innymi krawznikami,

c) jako oddzielenie porglzy powierzchniami poddanymi xdym rodzajom ruchu
drogowego

1.1.2. tawa- warstwa nna stizagca do umocnienia kraymnika oraz przenogeza obcizenia
kraweznika na grunt

1.1.3. Podsypka — warstwa wyrownawczaidoa bezpgrednio na podizu lub tawie.

1.1.4. Wymiar nominalny — wymiar krganika okrglony w celu jego wykonania, ktoremu
powinien odpowiada wymiar rzeczywisty w okridonych granicach dopuszczalnych
odchytek.

1.1.5. Pozostate okdienia podstawowegszgodne z obovgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w WWiORB D-M.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotygee materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
WWIiORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Betonowe oporniki i krawzniki z betonu wg PN-EN 1340:2004

Wiasciwosci i klasy dla opornikow i kragznikow betonowych:
— nasikliwos¢ — klasa 2
— odpornd¢ na zamraanie/rozmraanie z udziatem soli odladzaych — klasa 3
— odpornd¢ nascieranie — klasa 4
- wytrzymata¢ na zginanie — klasa 2

2.2.1 Aspekty wizualne

Wyglad, tekstura i zabarwieni@pornikow i kraweznikOw betonowych powinny Iy
zgodne wymaganiami podanymi w PN-EN 1340gaahik J.

2.2.2 Ksztalt i wymiary opornikow i kragznikow

Ksztalt i wymiary opornikéw i kragznikéw powinny by zgodne z Projektem.
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Dopuszczalne odchytki wymiarbw nominalnych powinby¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w PN-EN 1340, zgiznik C.

2.3. Kruszywo drobne na podsypkdo zapraw

Kruszywo drobne na podsypkpiaskows lub do podsypki cementowo-piaskowej powinno
spetnid wymagania PN-EN 13242 pod wgzdem uziarnienia.

Kruszywo drobne do zapraw powinno spetnimymagania PN-EN 13139 pod wzdém
uziarnienia.

2.4. tawa betonowa z oporem

tawa betonowa pod krawnik oraz opér wykonane ¢dg z betonu klasy C12/15
odpowiadajcemu normie PN-EN 206-1.

Kruszywo do betonu powinno spetéiaymagania PN-EN 12620.
2.5. Podsypka piaskowa lub cementowo - piaskowa

Zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowe]emalstosowa podsypk piaskovs lub
cementowo-piaskoyv (przygotowan w proporcji wagowej 1:4, z ayciem kruszywa
drobnego, cementu CEM | 32,5 spetat@ggo wymagania PN-EN 197-1 i wody
odpowiadajcej wymaganiom PN-EN 1008).

2.6. Zaprawa cementowo — piaskowa

Zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej, doypetnienia spoin mgdzy
kraweznikami nalgy stosowé zapravg cementowo-piaskoyv (przygotowag w proporcji
wagowej 1:2 z gyciem kruszywa drobnego, cementu CEM | 32,5 sppjoéggo wymagania
PN-EN 197-1 i wody odpowiadgjej wymaganiom PN-EN 1008).

3. SPRZET
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki

cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4.  TRANSPORT

Oporniki i kranezniki betonowe moglby¢ przewaone dowolnymgrodkami
transportowymi.

Oporniki i krawgzniki betonowe uktada nalery na srodkach transportowych w pozycji
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
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Oporniki i krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenierg isi
uszkodzeniami w czasie transportu, a goérna warsti@apowinna wystawa poza sciany
srodka transportowego weej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w WWIORB DOD0.00 ,Wymagania ogdlne”.
5.1. Zakres wykonywanych robét

5.1.1Wykonanie koryta pod tagvbetonovg

Roboty ziemne (wykopy) zwzane z wykonaniem koryta gruntowego podgdvetonovy z
oporem, wykonaneghle recznie. Geometria wykopu orazehbkas¢ — zgodnie z ,Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych”.

5.1.2Wykonanie betonowej tawy pod oporniki i kreimiki

Przed przysipieniem do wytworzenia betonu na fawetonow z oporem, Wykonawca jest
zobowgzany do przygotowania receptury na beton. Receptimaa by opracowana dla

konkretnych materiatéw, zaakceptowana vargj przez liiyniera.

tawa betonowa wykonanagdizie z betonu klasy C12/15, we wéare] przygotowanym
korycie gruntowym.

Wykonanie tawy betonowej polega na §oeleniu dowiezionego betonu oraz odpowiednim
jego zagszczeniu.

5.1.3Wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskfqueel kravweznik

Na wykonanej tawie betonowej najerozicieli¢ recznie podsyp& piaskows lub cementowo-
piaskowa grubaci 5 cm, celem prawidtowego osadzenia kgamka.

5.1.4Wbudowanie opornikéw i kragznikow betonowych
Wbudowanie opornikow i kragznikdw powinno by zgodne z dokumentacprojektows.
5.1.5Wypetnienie spoin ngdzy kraweznikami

Spoiny medzy kraweznikami po oczyszczeniu nale wypeink zapraw cementowo-
piaskowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w WWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.1. Badania przed przygtieniem do robot.
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Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszcez® wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgadnadeklaracje zgodroi, ew. badania
materialtdbw wykonane przez dostawcow itp.)

— sprawdzt cechy zewgtrzne opornikéw i krawznikow

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad¥/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego opornikdéw i kragznikOw nalery przeprowadzi na
podstawie ogidzin elementu przez pomiar i ogenuszkodzé wyskpujacych na
powierzchniach i kragdziach elementu zgodnie z wymaganiami PN-EN 1340.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1.Sprawdzenie koryta pod tgw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta na dnie wykopu. Tolerancja dla skeéci wykopu
wynosit 2 cm.

6.2.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodné¢ profilu podiwznego gornej powierzchni faw z dokumenggajojektows.
Profil podiwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach nazé@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynosz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szerokéri projektowanej,

c) rowna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty. P&rdt pomiedzy gorry powierzchmi tawy i
przytozong tatg nie mae przekraczal cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza+ 2
cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.2.3.Sprawdzenie ustawienia opornikow i krganikow

Przy ustawianiu opornikéw i kraxnikow naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii opornikéw i kramikbw w poziomie od linii
projektowanej, ktére wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzknaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

c) rownas¢ gornej powierzchni opornikow i kraydmikdéw, sprawdzane przez przyknie w
dwoch punktach na kde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit
pomiedzy gormy powierzchm kraweznika i przytazong tatg nie maze przekraczal cm,
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d) dokfadnd¢ wypetnienia spoin badagsico 10 metréw. Spoiny musadyé wypetnione
catkowicie na pehp glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w WWIORB D-M)OQO0 ,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot etyich zamdéwieniem obowzuja odpowiednie
przepisy prawa wymienione w ¢zxi informacyjnej Programu funkcjonalnaytkowego
.Przepisy prawa i normy zwzane z projektowaniem iwykonaniem zamierzenia
budowlanego”.

Normy, wytyczne i instrukcje braowe:

Katalog Powtarzalnych Elementoéw Drogowych. Cengdbiuro Projektowo Badawcze Drég
i Mostow w Warszawie.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikadmepania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskane;.

PN-EN 197-1 Cement. €& 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodwd dotyczce
cementu powszechnegaytku.

PN-EN 206-1  Beton. G&¢ 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja i zgodni.
PN-EN 1340 Krawzniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezyganych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budowniciv@gowym.

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu
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